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Zalecenia dotyczace bezpiecznego uzytkowania urzadzenia
Zastosowanie zgodne z przeznaczeniem

- Sterownik CODIX 851 umozliwia podtgczenie, jako elementéw pomiarowych,
przetwornikdw pomiarowych, rezystoréw, termometréw rezystancyjnych lub
termopar. Sterownik dokonuje linearyzacji sygnatu wejSciowego oraz
wyswietla jego wartos¢ w wybranych jednostkach. CODIX 851 posiada progi
nastawne (alarmy) z przekaznikami, wyjscie analogowe oraz wyjscie
zasilajgce czujnik pomiarowy (opcja) i interfejs RS232 (opcja).

- Producent nie ponosi odpowiedzialnosci za szkody wynikajgce z
niewlasciwego lub niezgodnego z przeznaczeniem uzytkowania sterownika.
Zabrania sie dokonywania jakichkolwiek modyfikacji i przerébek urzgdzenia.

- Sterownik jest przeznaczony do uzytku przemystowego. Przed
uruchomieniem wymaga on poprawnej instalacji mechanicznej i elektryczne,.

- Sterownik zostat zbudowany zgodnie z najlepszg wiedzg techniczng
producenta i uwzglednieniem przepiséw normy EN 61010-1.

W przypadku niewtasciwego lub niezgodnego z przeznaczeniem uzytkowania,
sterownik moze stac sie przyczyng zagrozenia. Dlatego nalezy zwrdci¢ uwage na
ponizsze piktogramy — sg one uzywane w dalszym opisie instalacji i obstugi
sterownika.

~Wskazoéwka” oznacza czynnoséci lub kolejnosS¢ czynnoéci ktére, jezeli nie
% zostang wykonane poprawnie, mogg mie¢ negatywny wptyw na poprawne
dziatanie sterownika.

,2Jwaga” oznacza czynnosci lub kolejnoS¢ czynnosci ktore, jezeli nie
é zostang wykonane poprawnie, mogg doprowadzi¢ do zagrozenia zdrowia
ludzi i / lub nieprawidtowej pracy urzadzen.

zostang wykonane poprawnie, mogg doprowadzi¢ do powaznego

,Ostrzezenie” oznacza czynnosci lub kolejno$é czynnosci ktére, jezeli nie
A zagrozenia zdrowia lub zycia ludzi oraz zniszczenia urzadzen.
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Instalacja, wstepna konfiguracja, uruchomienie sterownika oraz
informacja o personelu technicznym

Montaz oraz podtgczenia elektryczne i uruchomienie mogg by¢ dokonywane
jedynie przez wyszkolony personel techniczny, ktoéry zostat upowazniony do
instalacji przez dostawce linii technologicznej. Osoby dokonujgce instalacji
sterownika muszg zapoznaé sie i zrozumieC ponizszg instrukcje oraz jej
bezwzglednie przestrzegac.

Sterownik moze by¢ obstugiwany jedynie przez przeszkolony personel, ktéry
zostat upowazniony do obstugi urzadzenia na danym obiekcie. W tym
przypadku réwniez istnieje obowigzek przestrzegania ponizszej instrukciji.
Przy podtgczaniu systemu pomiarowego nalezy upewnic sie, ze potgczenia
zostaty dokonane prawidtowo, zgodnie ze schematami przedstawionymi
ponizej. W przypadku demontazu obudowy urzadzenia istnieje
niebezpieczenstwo porazenia elektrycznego. Obudowa moze byc
demontowana jedynie przez specjalistyczny personel.

Urzadzenie moze by¢ uzytkowane jedynie po uprzednim poprawnym
montazu.

Naprawy

Naprawy mogg by¢ dokonywane jedynie przez upowazniony i odpowiednio
przeszkolony personel. W przypadku koniecznosci zwrotu urzgdzenia do
producenta w celu naprawy, nalezy dotgczy¢ opis zaistniatej usterki.

Z powodu wprowadzania nowych rozwigzan technicznych producent
zastrzega sobie prawo do wprowadzenia zmian.
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1. Opis systemu

Wyswietlacz LCD

Przyciski
Wejscie Wyjscie
(analogowe) Linearyzacja (analogowe)
dlaU/1/TC/ pradowe /
RTD/R Pierwiastkowanie napicciowe
Diody LED
Zasilanie petli Interfejs RS232 Dwa progi
pomiarowej | nastawne (alarmy)
interfejs
komunikacyjny
HART®
Uwaga: Niektoére
elementy sg
Zasilanie sterownika opcjonalne.

Sterownik CODIX 851 przetwarza analogowg warto$¢ wejsciowg pochodzaca z
elementu pomiarowego, ktérym moze by¢é przetwornik pomiarowy, zadajnik
rezystancyjny, termometr rezystancyjny lub termopara. Elementy pomiarowe mogg
by¢ zasilane bezposrednio ze sterownika. Sterownik przetwarza sygnaty wejsciowe
do postaci cyfrowej za pomocg przetwornika A/C i linearyzuje zgodnie z wybrang
charakterystykg. Warto§¢ mierzona moze by¢ wySwietlana w wybranych
jednostkach na wbudowanym wys$wietlaczu LCD i monitorowana za pomocg dwoch
alarméw (dwa progi nastawne). Informacja o przekroczeniu progu alarmowego jest
wyswietlana w sposob cigglty. Wyjscie analogowe wyprowadza wartosc
wyswietlang w postaci sygnatu prgdowego lub napieciowego.
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2. Instalacja sterownika

Wskazowki dotyczace instalacji urzadzenia:

- Urzadzenie musi pracowa¢ w miejscu wolnym od wibracji
- Dopuszczalna temperatura otoczenia podczas pracy wynosi —20...+60°C
- Nalezy chroni¢ sterownik przed wptywem zrodet ciepta

2.1. Wymiary obudowy
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3. Podtaczenia elektryczne

3.1. Wyprowadzenia

Zacisk

Opis

Grupa wejsc /

wyjs¢
L/L+ LdaAC  L+dlaDC Zasilanie
N/L- N dla AC L-dla DC
81 24V Zasilanie
82 0V jnike
22 +24V ( 26 Zintegrowanym rezystorem czujnikéw

do komunikacji HART® 250 Ohm)

pomiarowych

Masa sygnatu: prad, napiecie,
termopary, RTD (2-przewodowy)

® 1~
838 413111
i1 @

2111

Stan stykéw
> dla braku
zasilania

sterownika

11
lub
Zasilanie - RTD (3-/4-przewodowy)
12 Sygnat - RTD (3-/4-przewodowy)
13 Sygnat: +/-100mV, termopary, Pt100, Wejécia
Ni100 pomiarowe
14 Zasilanie: +RTD (2-/3-/4-
przewodowy)
15 Sygnat: +/-10V, 0...1/10V, Pt500,
Pt1000, 0...4000 Ohm
16 Sygnat: prad +/-20mA, 0/4...20mA
41 Styk normalnie zamkniety Wyjscie
42 Styk wspélny przekaznika 1
43 Styk normalnie otwarty (opcja)
51 Styk normalnie zamkniety Wyjscie
52 Styk wspdlny przekaznika 2
53 Styk normalnie otwarty (opcja)
31 | Wyjscie + (pradowe lub napieciowe) Wyjscie
analogowe
32 Wyjscie - (prgdowe lub napieciowe) (opcja)
Podtgczenie do panelu :
HART® kalibracyjnego HART® (dla korﬁﬂﬁ;‘gjne
czujnikéw aktywnych HART®)
Podtgczenie do komputera w celu Interfejs
RS232 . .
programowania sterownika szeregowy
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3.2. Podtaczenie zasilania

- Przed montazem urzgdzenia nalezy sprawdzi¢, czy napiecie
zasilajgce jest zgodne z wartoscig podang na naklejce na
obudowie sterownika.

W obwodzie zasilania 90...253V AC nalezy umiesci¢ (w dostepnym

miejscu; w poblizu urzadzenia) wytgcznik oraz bezpiecznik < 10A.

I/-"{L.I- N/L- L1+ N
50180 BB
® O

Zaciski L/L+ oraz N/L- sg skrosowane wewnatrz urzgdzenia i mogg by¢ wykorzystane do zasilania
kolejnych urzadzen.

3.3. Wyjscie zasilania przetwornikow pomiarowych

Sterownik posiada wyjscie umozliwiajgce zasilanie czujnikdw pomiarowych.
Wyijscie jest galwanicznie odseparowane od zasilania i od wejSC pomiarowych
sterownika. Ponadto wewnatrz urzgdzenia CODIX 851 znajduje sie rezystor
komunikacyjny, ktéry jest wymagany dla transmisji SMART. Sterownik posiada
gniazdo do podtgczenia do magistrali HART umieszczone na przednim panelu,
przez co podtgczenie do magistrali nie wymaga ingerencji w obwod pomiarowy.

Rezystor

o o ~ Q
2| |81 Podlaczenie HART® 3

Potaczenia wewnetrzne
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3.4. Podtaczenie czujnikow

[

W przypadku wystepowania przepie¢ w obwodach pomiarowych
zaleca sie stosowanie ochrony przeciwprzepieciowej. Aby
zminimalizowa¢ prawdopodobienstwo niepoprawnego dziatania
sterownika lub wystgpienia zakiocen, zaleca sie podigczanie
nieuzywanych zaciskow w sposob pokazany na ponizszych
schematach.

Na schematach pominieto nieistotne dla danego podtgczenia zaciski.

3.4.1. Czujnik pomiarowy 2-przewodowy zasilany z petli pomiarowej przy
wykorzystaniu zasilania dla czujnikdéw ze sterownika

2-przewodowy przetwornik HART® zasilany ze sterownika
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3.4.2. Czujnik pomiarowy 2-przewodowy zasilany z petli pomiarowej w przypadku
wykorzystania zewnetrznego zrddta zasilania

2-przewodowy czujnik zasilany z zewnetrznego zrodta zasilania

3.4.3. Czujnik pomiarowy 4-przewodowy z oddzielnymi przewodami zasilania oraz
wyjscia (sygnat napieciowy lub prgdowy) zasilany ze sterownika

Nalezy zwro6cié uwage na maksymalng moc pobierang przez czujnik — w razie
wiekszej mocy nalezy uzy¢ zewnetrznego zrédta zasilania (patrz rozdz. 3.4.4.).

+ -
&

g8

+

4-przewodowy czujnik z wyjsciem pragdowym zasilany ze sterownika
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4-przewodowy czujnik z wyjsciem napieciowym zasilany ze sterownika
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3.4.4. Czujnik pomiarowy 4-przewodowy z oddzielnym zasilaniem i z wyjSciem
pradowym lub napieciowym; przyktad zasilania ze zrédta zewnetrznego
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4-przewodowy czujnik z wyjsciem pragdowym zasilany ze zrodta zewnetrznego
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4-przewodowy czujnik z wyjsciem napieciowym zasilany ze zrédta zewnetrznego
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3.4.5. Wejscia napieciowe i prgdowe

Wejscie napieciowe 100mV Wejscie napieciowe 10V

EE@E%@E

Wejscie pradowe

@%% 228

Termopary

3.4.6. Termopary

3.4.7. Termometry rezystancyjne (RTD)

2-przewodowy (Pt1000)

a8

=0l
IELe]

3-przewodowy (Pt100) 3-przewodowy (Pt1000)
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4-przewodowy (Pt100) 4-przewodowy (Pt1000)

3.4.8. Rezystory

4-przewodowy (0...4000 Ohm)

3.5. Podiaczenie wyjscia analogowego

9 2

Wyjscie analogowe (opcja) moze by¢ skonfigurowane jako wyjscie pradowe lub napieciowe

3.6. Wyjscia przekaznikowe alarméw (progéw nastawnych)

Wyijscia przekaznikow alarmowych (opcja) - styki przedstawmne w pozycji odpowiadajace;j
aktywnemu alarmowi (przekroczenie progu nastawnego, sygnalizacja btedu lub braku zasilania)
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4. Obstuga sterownika

Sterownik CODIX 851 posiada duzg liczbe mozliwych ustawien i
funkcji programowych mozliwych do wykorzystania w zaleznosci od

jego wersji | zastosowania. Ponizszy opis ustawien dotyczy
sterownika ze wszystkimi mozliwymi opcjami (alarmy, wyjscie %
analogowe, itd.), dlatego, w zaleznosci od posiadanego urzgdzenia,

dostepne funkcje mogg odbiega¢ od przedstawionych. Dotyczy to w
szczegoblnosci rozdziatow 4.3 i 4.4 (wysSwietlacz i obstuga menu), w
ktérych omawiane sg funkcje dostepne tylko w przypadku sterownika
z wySwietlaczem LCD z funkcjg obstugi z panelu urzgdzenia (opcja).

4.1. Przedni panel sterownika

(1) Wskaznik zasilania: podtgczenie zasilania jest sygnalizowane zapaleniem sie
zielonej diody LED
(2) Wskaznik czerwony LED: btad (stany

/ zgodne z NAMUR NE 44); sygnalizacja
4 btedbéw - patrz rozdz. 7

(3) Gniazdo interfejsu szeregowego:

N gniazdo minijack do podtgczenia

IEESBBB sterownika do komputera PC (w celu

programowania sterownika lub odczytu

\:L- 2y 3 -//’ danych ze sterownika)

4) Gniazdo HART®: podigczenie panelu

: HART® (do kalibracji 2-przewodowych
E‘E -1+|E / RT® j p y

czujnikdbw aktywnych). Rezystor wymagany
J \‘k_ . w komunikacji jest wbudowany wewnatrz
sterownika (patrz rozdz. 3.)

(5) Wyswietlacz wartosci wielkosci mierzonej (opcja): pieciopozycyjny,
siedmiosegmentowy wyswietlacz LCD wyswietlajgcy aktualng warto$¢ wielkosci
mierzonej (w czasie dziatania sterownika) lub tekst dialogowy (podczas
programowania sterownika)

(6) Wskazniki przekroczenia ustawionych progéw alarmowych (opcja): Cyfry 1
oraz 2 informujg o uaktywnieniu alarméw. Przekroczenie w dét lub w goére
wartoSci progowej kazdego z alarmow jest wskazywany przez odpowiedni
symbol.

(7) Wskazania stanu (opcja): dwie zétte diody LED wskazujg stan alarméw:

- stan spoczynkowy witgczonego sterownika — dioda zgaszona, przekaznik
alarmu pod prgdem — zwarte styki 42-43 i/ lub 52-53
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- stan przekroczenia progu nastawnego (wigczonego alarmu) - dioda
zapalona, przekaznik bez pradu — zwarte styki 41-42 i/ lub 51-52

(8) Klawisz E lub P (zaleznie od wykonania): klawisz stuzgcy do potwierdzenia
wyboru z menu; zostaje wybrana funkcja z grupy funkcji lub zapisana aktualnie
ustawiona warto$¢.

(9) Klawisz +/-: klawisz stuzgcy do wyboru grupy funkcji z menu oraz ustawienia
wartosci wybranego parametru (przytrzymanie klawisza powoduje
przyspieszenie zmian wartosci ustawianej).

4.2. Programowanie sterownika z wykorzystaniem menu

1188888

©- .

O.EE |'T::~3I qg’/' 5; Funkcje

Grupa funkcji

OlE>3s | %

I
Slck

1) Wejscie do trybu programowania (nalezy przytrzymaé przez chwile klawisz E).

2) Wybor grupy funkcji (przyciskami +/-).

3) Wybér funkcji/parametru.

4) Wprowadzenie wartosci parametrow w trybie edycji (wprowadzenie/wybor
danych przyciskiem +/-; potwierdzenie przyciskiem E).

(5) Powrot do wyboru grupy funkcji (z punktu 3 lub 4). Po kilkukrotnym
jednoczesnym nacisnieciu przyciskéw +/- nastepuje powro6t do punktu 2. Nalezy
okresli¢ czy ustawione parametry majg by¢ zapisane.

(6) Bezposredni powrét do punktu wyjsciowego (koniec programowania). Nalezy
okresli¢ czy ustawione parametry majg by¢ zapisane.

(7) Zapisanie parametrow — wybér TAK / NIE nastepuje za pomocag przyciskow +/-.

Aby potwierdzi¢ nalezy nacisng¢ przycisk E.

(
(
(
(
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4.3. Menu konfiguracji sterownika

LrESE conPt FtnP
dAnP ScdPf Scio Schi
] "t r [} - [ ¥} -
inPLE ~Anl; LirEd Rezystan CuruE Szybkos¢ | Poz. kropki | Skalowanie | Skalowanie Komp. Tempera
Wejscie Zakres Podta- cja Charakte- . - ) o o zimnego tura
o Lt . reakcji na dziesietnej 0% 100% R
analogowe wejsciowy czenie *2 przewoddéw rystyka svanat *3 *3 *3 ztacza odniesienia
*2 yg *2 *2
di dP
diSP ; dilo di ki
Wyséwiet- | Tozydia Wartodé | Wartosé of Fak o i ) N .
lanie / I_<ro_pk| _ wySwiet- wySwiet- Pr_zes_u— Grupa funkcji dostepna w przypadku sterownika z opcjg,
zakres d2|e§|2etnej lana 0% lana 100% nigcie wyjécia analogowego
LPE b ik *2 Dostepnos¢ funkcji zalezna od ustawienia funkcji pomiaru
(=[] 't ouCLO oucnt m
Wyjécie LAni, Wartos¢ | Wartosé FRIL s, temperatury
logowe axres wyjsciowa wyjsciowa Reakcja na Symulacja ; ; o i ;
Elllel *$ wyjéciowy o 1 00% biad *3 Funkcja dostepna po wybraniu opcji ustawienia charakterystyki
(o] (o]
wejsciowe;j
L in n SEEPI rESPI dELYi *4 Dostepno$é funkcji zalezna od ustawien charakterystyki
" MadE! . RYGE : oL ep ] ysty
Ustawienia Tryb P02|om Histereza P02|om_ Opoz_nlen_le weidciowe
alarmu alarmu wigczania 7 wytgczania | zadziatania ) !
6 7 7 7 *5 Funkcja dostepna po wprowadzenia kodu dostepu
.- PodE? CELPP FELD ~E5Pp dELY2 *6 Grupa funkcji dostepna w przypadku sterownika z opcjg alarmu
Ustawienia ! ?gb Poziom His':t‘er%za Poziom | Opdznienie *7 Funkcja dostepna od ustawien typu alarmu
alarmu wigczania . wytgczania | zadziatania
" alarmu . 7 * *
6 7 7 7
r l'_ I'EDdE (] tl‘dt
PRAAP todE | odzmiany | PRRPE | AU Nadzér FrEd EESE RErr LErr
Kod . Wersja - Czestot- .
Parametry progéw Nazwa predkosci Y Test Aktualny Poprzedni
. dostepu do oprogramo . liwosé .
obstugi o nastawnych programu - zmian o sterownika btad btad
ustawien *5, wania *7 zasilania
)
i S T dEL {Sha L
rvstvka llo$¢ Kasowanie Wyswiet-
Iinga yzac'i punktow wszystkich lanie
,%’ ) podparcia punktéw punktéw
(]
rofloode | Mz | yLy32
charaktervs Warto$é¢ Warto$é¢
tvki ry mierzona wyswiet-
¥4 (X) lana (Y)
SErl ScodE
Ustawienia Kod
serwisowe serwisowy
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5. Parametry pomiarowe i funkcje sterownika

W ponizszym rozdziale zostaty opisane funkcje oraz parametry, wraz z ich
zakresami i ustawieniami fabrycznymi. W przypadku sterownika z wyswietlaczem
LCD z funkcjg obstugi z panelu urzadzenia (opcja) wszystkie parametry mogg
zostac ustawione bez uzycia dodatkowych narzedzi. Niemniej jednak najtatwiejszg
metodg zmiany ustawien jest podtgczenie sterownika CODIX 851 do komputera PC
za pomocg interfejsu szeregowego i uzycie programu dostepnego na ptycie CD
dostarczonej w zestawie.

A\

A\

Zmieniajgc parametry z grup ,wejscia analogowe” oraz ,wys$wietlanie”
nalezy sprawdzi¢ mozliwy wptyw zmian na parametry z innych grup.

Parametrow oznaczone symbolem * lub jako ,mozliwe ustawienia”’ sg
dostepne zaleznie od wczes$niejszego ustawienia innych parametréow
oraz od opcji urzgdzenia. Ponizsza lista zawiera wszystkie mozliwe
opcje.

5.1. Wejscia analogowe

W tej grupie funkcji ustawione zostajg parametry wejscia pomiarowego.
Po wyborze rodzaju elementu pomiarowego nalezy ustawic¢ jego dalsze,
zalezne od dokonanego wyboru, parametry. W przypadku termometrow
rezystancyjnych nalezy podacC rodzaj podigczenia oraz rezystancje
przewoddw potgczeniowych, a w przypadku uzycia termopar nalezy
wybra¢ sposéb kompensacji zimnego ztgcza oraz podac temperature
odniesienia. W obydwu przypadkach nalezy wybrac jednostki w ktérych
bedg wyswietlane mierzone wartosci.

Jezeli w pomiarach bedzie wykorzystywana charakterystyka
programowalna (tabela zaleznosci wartosci wyjSciowych od
wejsciowych), wéwczas w tej grupie funkcji nalezy podac réwniez zakres
pomiarowy uzytego elementu pomiarowego. Wartosci par w tabeli ustala
sie za pomocg funkcji z innej grupy funkcji (opisane w dalszej czesci
instrukcji).
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inPU
Ustawienia | Aktualne
Parametr Mozliwe ustawienia o
fabryczne |ustawienia
Zakres wejsciowy rAnD
i 4..20 mA, 0...20 mA,
Wejscie prgdowe +/-20 MA y-20
. . 0..1V,0..10V, +/-10 V,
Wejscie napieciowe +/-100 mV
WejScie rezystancyjne 0....4000 Ohm
Typ termopary:

Termopara

B (Pt30Rh-Pt6Rh) 0°C...+1820°C

J (Fe-CuNi) -210°C...+1200°C

K (NiCr-Ni) -200°C...+1372°C

L (Fe-CuNi) -200°C...+ 900°C

N (NiCrSi-NiSi) -270°C...+1300°C
R (Pt13Rh-Pt) -50°C...+1769°C

S (Pt10Rh-Pt) 0°C...+1800°C

T (Cu-CuNi) -270°C...+ 400°C

U (Cu-CuNi) -200°C...+ 600°C

W3 (W3Re/W25Re) 0°C...+2315°C
W5 (W5Re/W26Re) 0°C...+2315°C

Termometr rezystancyjny (RTD)

Pt100, Ni100, Pt500, Pt1000 ‘

* Podtaczenie

L irEd

Sposob podigczenia 2-przewodowy,
termometrow rezystancyjnych i 3-przewodowy, 2 Lrd
rezystoréw pomiarowych 4-przewodowy
* Rezystancja przewodow LrESE
Rezystancja przewodow
po’rqczemov_vych tgrmometrPW Wartosé: 0...99.9 g
rezystancyjnych i rezystoréw :
pomiarowych
Charakterystyka Curld
* Dla sygnatu napiecie/prad:
Ustalenie zaleznosci pomiedzy | & infir - przetwarzanie liniowe
warto$ciami mierzonymi a sygnatu
wyswietlanymi S8rt - pierwiastkowanie =
(w przypadku sygnatu sygnatu kwadratowego
wejsciowego napiecie/prad) EALLE - programowalna
charakterystyka wejsciowa
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zimnego ztgcza

Lon5St - stata warto$¢
temperatury odniesienia

. . Ustawienia | Aktualne
Parametr Mozliwe ustawienia o
fabryczne |ustawienia
Okreslenie jednostek w ktéryCh * Dla pomiaru temperatury:
bedzie wysSwietlana temperatura or - stopnie Celsjusza o
(w przypadku pomiaru _ _ -
temperatury) 9F - stopnie Fahrenheita
Szybkos¢ reakcji na sygnat dAnP
Stata czasowa 1 (Wwyrazona w
sekundach) okreslajaca Wartos¢: 0...99
szybko$¢ reakcji wysSwietlacza (filtr dolnoprzepustowy n
na zmiane wartosci sygnatu pierwszego rzedu)
wejsciowego
* Pozycja kropki dziesietnej ScdP
Zakres:
llos¢ cyfr po kropce dziesigtnej 0...4 cyfry po kropce gggg
dziesietnej
* Skalowanie 0% Sclo
Dolny koniec zakresu Wartos$¢: .
pomiarowego czujnika -19999...99999 s
* Skalowanie 100% Sc ki
Gorny koniec zakresu Warto$¢: .
pomiarowego czujnika -19999..99999 ey
* Kompensacja zimnego
LonPE
ztacza
ink - ' Sci
Wybdr pomiedzy wewnetrzng a " kompensacja wartoscia
zmierzong przez wewnetrzny
zewnetrzng temperaturg czujnik temperatur ‘
odniesienia do kompensacji J y ink

* Temperatura odniesienia

FEknP
Stata wartos¢ temperatury Wartosc¢: n
odniesienia dla termopar 0...200 Y
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5.2. Wyswietlanie / zakres pomiarowy

diSPL
Ustawienia | Aktualne
Parametr Mozliwe ustawienia
fabryczne |ustawienia
* Pozycja kropki dziesietnej didP
Wybor po%yc.:Jl kropkl dziesietnej Wartosé:
dla wyswietlania, zakresu 0.4 ovirv bo kropce o
pomiarowego i progu wigczania -+ CYITY PO KTop 43333
alarmow dziesietnej
Wartos¢ wyswietlana 0 % dilo
Wartos¢ wyswietlana dla 0% Wartosc: e
wartosci wielkosci mierzone;j -19999...99999 Hu
Wartos¢ wyswietlana 100 % dihi
Wartos¢ wyswietlana dla 100% Wartosc: .
wartosci wielkosci mierzonej -19999...99999 .
Przesuniecie (offset) oFF5SE
Wyswietlenie wartosci wielkosci A
mierzonej przesunietej o statg Wartosc: nn
warto$¢ (dodanie/odjecie) -19999...99999
5.3. Wyjscie analogowe (opcja)
outPE
Ustawienia | Aktualne
Parametr Mozliwe ustawienia
fabryczne |ustawienia
* Zakres wyjsciowy ARG
Wybor rodzaju (napiecie /”prgd) [ 4-20mA. 0-20mA, 0-10V y-2m
zakresu sygnatu na wyjsciu -
* Wartos¢ wyjsciowa dla 0% ouklo
_ o Zakres wartoSci:
Przyporzadkowanie wartosci | Od wartosci wyswietlanej 0%
: o .
numeryczne; do 0% wartosci na (diLo) do wartosci on
wyjéciu analogowym
wyswietlanej 100% (dihi)
* Wartos¢ wyjsciowa dla 100% oukhi
Przyporzadkowanie wartosci Zakres wartos$ci: oo
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Parametr

Mozliwe ustawienia

Ustawienia

fabryczne

Aktualne

ustawienia

numerycznej do 100% wartosci
na wyjsciu analogowym

Od wartosci wyswietlanej 0%
(diLo) do wartosci
wyswietlanej 100% (dihi)

Dla sygnatu odwréconego (inwersja) warto$¢ wyjsciowa 100% musi by¢é mniejsza od wartosci 0%.

* Reakcja na biad

FRIL

Okreslenie sygnatu wyjsciowego
w przypadku btedu (rozwarcie

hold — na wyjsciu stata
warto$¢ réwna ostatniej
poprawnej wartosci
wyswietlanej

obwodu czujnika lub wewnetrzny | M — na wyjsciu stan 0% (dla hol.d
btad sterownika) zakresu 4-20mA: 3,6 mA)
I"AH — na wyj$ciu stan 100%
(dla zakresu 4-20mA: 21mA)
* Symulacja My
oFF — symulacja na wyjsciu
wytgczona — wartosc
sygnatu wyjsciowego jest
proporcjonalna do wartosci
W zaleznosci od ustawienia mierzone;
rodzaju sygnatu wyjsciowego
(napigcie / prad) sterownik Sygnat napieciowy: 0.04, oFF

wystawia na wyjscie analogowe
sygnat testowy

o gt
5.0u, 00U

Sygnat pradowy: J.0nA,
3.6nR, H0nR, I0.0RR, I20nR,
200nR, 21.0nR

Przy wyjsciu z tego punktu menu sygnat testowy zostaje wytgczony (jest on

automatycznie ustawiany jako oFF).

Aktywna symulacja sygnalizowana jest migotaniem czerwonej diody LED !
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5.4. Ustawienia alarmow (dla wartosci progowych i dla biedéw)

[

Ponizsze ustawienia sg dostepne jedynie w przypadku sterownika
posiadajgcego funkcje alarméw (opcja). Sterownik CODIX 851 posiada
dwa niezalezne od siebie progi nastawne z przekaznikami (alarmy).
W przypadku przekroczenia wartosci progu nastawnego, wystgpienia
btedu lub braku zasilania sterownika przekaznik alarmu zostaje
przetgczony (zgodnie z NAMUR NE 44). Na panelu przednim
sterownika znajdujg sie dwie zétte diody LED ktére sygnalizujg
aktywnos¢ alarméw — dioda jest zapalana Ilub gaszona przy,
odpowiednio, aktywnym lub nieaktywnym alarmie. Dodatkowa
informacja o stanie alarmow jest wys$wietlana na wyswietlaczu LCD.

Ponizszy opis dotyczy oraz alarméw L ini oraz L inc.

inc

Linl/

Parametr

- o Ustawienia | Aktualne
Mozliwe ustawienia o
fabryczne |ustawienia

* Tryb alarmu ModEl | ModEC

Wybor trybu zadziatanie alarmu przy przekroczeniu

dziatania
alarmu

(szczegodtowy Erd — nadzor predkosci zmian: alarm
opis znajduje wigczany w przypadku przekroczenia w
sie pod tabelg) okresSlonym przedziale czasu okreSlonej

oFF — alarmy i monitorowanie btedow
nieaktywne

/"im — nadzorowanie warto$ci minimalne;:
zadziatanie alarmu przy przekroczeniu
dolnego progu alarmowego, braku zasilania
lub w przypadku btedu

"AH — nadzorowanie warto$ci maksymalne;:

gornego progu alarmowego, braku zasilania
lub w przypadku btedu
oFF

warto$ci zmiany (przyrostu), a takze w
przypadku btedu

ALARFT — alarm wigczany w przypadku btedu;
brak zdefiniowanych progéw nastawnych

I'in- — jak Min, ale bez alarmu btedow

"AH- — jak "AH, ale bez alarmu bteddw

brd- — jak krd, ale bez alarmu btedow
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Parametr

Mozliwe ustawienia

Ustawienia

fabryczne

Aktualne

ustawienia

* Poziom

wiaczania

SELPi [ SEEPC

Poziom sygnatu
przy ktérym
nastepuje
wigczenie
alarmu (w trybie

krd oraz krd-)

Wartosé:
-19999...99999

cJ
c3

* Histereza

RYSE! [ R4Y5EC

Histereza
alarmu

Wartos$é:
-19999...99999

cJ
c3

* Poziom

wylaczania

rESPI | rESPE

Poziom sygnatu
przy ktérym
nastepuje
wytgczenie
(reset) alarmu
(w trybie krd

oraz krd-)

Wartosé:
-19999...99999

cJ
c3

* Opo6znienie

zadziatania

dELY! [ dELYc

Ustawienie
czasu
op6znienia
wigczenia
alarmu po
osiggnieciu
progu
nastawnego

Wartos¢: 0...99s
(z rozdzielczoscig co jedng sekunde)

C2
C3

% Opdznienie powiadomienia o btedzie wynosi ,0” !
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Zaleznos$ci pomiedzy progiem wiaczenia alarmu a histereza w przypadku Min

(nadzoér wartosci minimalnej) oraz MAH (nadzér wartosci maksymainej):

W przypadku ustawienia alarmu na nadzér wartoSci minimalnej alarm pozostaje
wigczony tak dtugo, dopoki sygnat wejsciowy jest mniejszy od sumy wartosci progu
alarmowego i histerezy (5E£P+ hY5E). Ustawienie alarmu na nadzorowanie wartosci
maksymalnej powoduje, ze alarm pozostaje wigczony tak dtugo, dopoki sygnat
wejsciowy jest wiekszy od réznicy wartosci progu alarmowego i histerezy (5EEP-
R45E).

Przebieg sygnatu wejsciowego Przebieg sygnatu wejsciowego
hin NAH

so \ II_'J:,I£IE SEtF‘ l

50 50 it
SELP I 40 -2\ EH

[ \J ;

@ @

t t

(1) Alarm aktywny; wigczona zétta dioda LED; przekaznik wytgczony (bez pradu)

Zaleznosci pomiedzy progiem wiaczenia alarmu a progiem wytaczenia alarmu
w przypadku trd (nadzér predkosci zmian):

Funkcja nadzoru predkosci zmian stuzy do nadzoru szybkosci zmian wartoSci
sygnatu wejsciowego w czasie. Przedziat czasu okre$la sie funkcjg trdk dostepng
w grupie funkcji PRFRM. Sterownik oblicza réznice pomiedzy warto$cig sygnatu
wejsciowego na poczatku (MW,) i wartoscig na koncu (MWEg) interwatu czasowego
tn. Jezeli obliczona rdznica jest wieksza od warto$ci parametru SEEP, wéwczas
przekaznik jest wytgczany (czyli alarm jest wigczany). Przekaznik jest ponownie
wigczany (alarm wytgczany), jezeli obliczona réznica bedzie mniejsza niz wartosc

ustawiona dla funkcji rESP. Znak (+/-) przy ustawieniu SEEP oraz rESP okreSla
kierunek przyrostu (wzrost lub spadek wartosci). Sterownik oblicza nowg warto$¢é w
odstepie co sekunde (interwat ruchomy).
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Przebieg sygnatu wejsciowego
MWE

(lo-lm) to (t,-im) " '

(1) Alarm aktywny; wtgczona zd6ita dioda LED; przekaznik wytgczony (bez pradu)

Przykiad:
Monitorowana jest predko$¢ napetniania zbiornika. Dla funkcji MedE (z grupy funkc;ji
Lin) wybrano wartos¢ trd. Dla SEEP ustawiono 3, a dla rESP wartos¢ -2. Interwat

czasowy t,, ustawiono funkcjg krdt (z grupy funkcji PR-R).

W powyzszym przyktadzie przekaznik jest wytgczany gdy przyrost napetnienia
(MWg-MW,) osiggnie wartoS¢ 3 / interwat czasowy. Przekaznik jest ponownie
wigczany gdy predkos$¢ opadania osiggnie 2 / interwat czasowy.

Dziatanie funkcji ALAA":
Jezeli funkcje MadE ustawiono na ALAFA", wowczas przekaznik alarmowy dziata jako
sygnalizacja btedu systemu. Przekaznik jest dezaktywowany tylko w przypadku
btedu, ktérym moze byc¢:
e Rozwarcie lub zwarcie obwodu wejsciowego w przypadku dwuprzewodowych
elementow pomiarowych,
e Uszkodzenie czujnika dwuprzewodowego (sygnat <3,6mA lub >21mA),
¢ Rozwarcie obwodu w przypadku zastosowania jako czujnikbw pomiarowych
termometréw rezystancyjnych lub termopar,
e Usterka sprzetowa lub btgd programowy (patrz takze rozdz. 7).

Dziatanie funkcji dELY:
Przebieg sygnatu wejsciowego

55;:/’\ |
Y5t
l T
I
|
/\/ i .
|

—dEL Ypf—

t
(1) Alarm aktywny; wigczona zétta dioda LED; przekaznik wytgczony (bez pradu)
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Za pomoca funkcji dELY mozna ustawi¢ op6znienie czasowe wigczenia alarmu

(czas od osiggnieciem progu wigczenia SEEP do chwili wigczenia alarmu).

5.5. Parametry obstugi

PR-AM
_ o Ustawienia | Aktualne
Parametr Mozliwe ustawienia o
fabryczne |ustawienia
Kod dostepu do ustawien
sterownika LodE
Ustawienie kodu dostepu (pin) Warto;c_:: OOOO_"'9999_
. . Jezeli zostanie ustawiona
Zmiana kodu (wprowadzenie nowego wartosé 0”. wowezas nie M
kodu) jest jedynie mozliwa po podaniu % . n . y
. jest wymagane podawanie
starego kodu pin kodu dostepu.
* Kod dostepu do zmiany
. LiCod
progéw alarmowych
HES — ustawienia sg
Wiaczenie lub wytgczenie funkcji | chronione kodem dostepu
zabezpieczajgcej dostep do no — ustawienia progow yEeeg

ustawien sterownika

mogq by¢ modyfikowane bez
podawania kodu dostepu

Nazwa programu

PrRTE

% Ta pozycja menu jest dostepna tylko po wczesniejszym ustawieniu kodu dostepu.

Funkcja wyswietla nazwe
wprowadzonego programu

Wersja oprogramowania

Funkcja wysSwietla wersje
oprogramowania sterownika

* Ustawienie interwatu
czasowego (dla nadzoru
predkosci zmian)

ErdE

Funkcja ustawia interwat
czasowy co ktory pobierane sg
probki do obliczania réznicy w

funkcji nadzoru predkosci zmian

Wartos¢:
W0 - 10 sekund
60 — 1 minuta
600 - 10 minut

€3

% Funkcja jest dostepna jedynie gdy wczes$niej witgczono funkcje alarmu.
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_ . Ustawienia | Aktualne
Parametr Mozliwe ustawienia o
fabryczne |ustawienia
Czestotliwos¢ napiecia
o FrEQ
zasilajacego
Ustawienie czestotliwosci
napiecia w lokalnej sieci Wartosé:
zasilajgcej. Sterownik posiada - L
wbudowany filtr ktory 5: he — czestotliwosc S0Hz 50 he
zabezpiecza przed zakloceniami | 58 he — czgstotliwosé 60Hz
pochodzgcymi z zasilania.
Test EESE
Wybor elementu:
oFF — Zaden
rEL i — test przekaznika
alarmu 1
rEL 2 — test przekaznika
Funkcja pozwala przetestowac alarmu 2 Fr
elementy sterownika. diSP — wigczenie wszystkich -
diod LED i segmentow
wyswietlacza LCD
Wiaczenie przekaznika
odpowiada jego pozycji
% spoczynkowej (dioda
LED jest zapalona)
Aktualny btad RErr
Wyswietla komunikat aktualnego 'Y Komunikaty btedow — .
btedu patrz rozdz. 7. T
Ostatni btad LErr
Wyswietla komunikat ostatniego ' Komunikaty bledow — £ 000
g

btedu

patrz rozdz. 7.
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5.6. Charakterystyka

A\

funkgiji cUirE.

Ponizsze funkcje sg dostepne pod warunkiem wybrania opcji tAbLE dla

ERBLE
Ustawienia | Aktualne
Parametr Mozliwe ustawienia
fabryczne |ustawienia

* llosé punktéw charakterystyki

Ustawienie ilosci punktéw
charakterystyki (punktow podparcia
krzywej linearyzacji). Istnieje

mozliwo$¢ pozniejszego
zwiekszenia ich ilosci.

Wartosé: 2...32

>

Usuniecie wszystkich punktow

charakterystyki

dEL

Pierwszy i ostatni punkt charakterystyki jest ustawiany automatycznie: warto$¢
wyswietlana 0% (di Lo) jest ustawiana dla warto$ci mierzonej 0% (5c La), a wartosé
wyswietlana 100% (di ki) dla wartosci mierzonej 0% (5c hi).

Funkcja usuwa wszystkie punkty

charakterystyki — umozliwia

HES — wszystkie punkty
charakterystyki zostajg
usuniete

wprowadzenie nowej no
charakterystyki. no — rezygnacja z usuniecia
punktéw charakterystyki
* Wyswietlanie wszystkich
. . LShob
punktow charakterystyki
Aby utatwi¢ obstuge menu YES — Wszystkie punkty
zaleca sie wylgczenie charakterystyki bedg
wyswietlania punktow po ich wyswietlane przy yeS

wprowadzeniu. WysSwietlanie

moze zostaé witgczone w
dowolnej chwili.

przegladaniu menu

rno — Punkty charakterystyki
beda ukryte

[

Jezeli powyzsza funkcja (L5hol) zostanie ustawiona na YE5, wéwczas
dostepne bedg ponizej podane funkcje (sg one identyczne dla
wszystkich punktéw charakterystyki)
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Pary punktéw (X,Y) charakterystyki mogg by¢ wprowadzane w dowolnej kolejnosci.
Przed zapisaniem sg one automatycznie sortowane rosngco wzgledem wartosci X
(wartosci wielkosci mierzonej). Wszystkie niezdefiniowane punkty charakterystyki
majg dla X warto§¢ wynoszacyg ,-----, i sg one automatycznie usuwane, a ogolna
liczba punktéw charakterystyki zmniejszana o ilos¢ usunietych punktéw. Aby
pézniej zwiekszyC¢ liczbe punktdw, nalezy odpowiednio zwiekszyé wartos¢ dla
funkcji count. Nowe punkty charakterystyki zostang wys$wietlone przed ostatnim
punktem charakterystyki (te punkty mogg by¢ rowniez wprowadzane w dowolnej
kolejnosci). Nowo dodane wartosci zostang automatycznie posortowane rosngco

wzgledem ich wartosci X.

ol do no3cd

_ o Ustawienia | Aktualne
Parametr Mozliwe ustawienia o
fabryczne |ustawienia
* Wartos¢ mierzona (X) Hi do H3d
Zakres wartosci
Wartos¢ mierzona (wejsciowa) W | Od wartosci mierzonej 0%
jednostkach adekwatnych do . A E—
(5c Lo) do wartosc¢
wybranego zakresu
mierzona 100% (5c ki)
% Aby usung¢ dany punkt charakterystyki nalezy ustawi¢ warto$é X na ,-----, (nalezy
przytrzymadé przycisk +, az zostanie wyswietlona wartos¢ ,-----,).
* Wartos¢ wyswietlana (Y) 4 do Y32
rz V(\)lfzrt?j?(c:)vv\\llzzrjgar:)adane' Wartosc: mnnnn
przyporzagikowana do podane] -19999...99999 EEREE
wartosci wejsciowej
5.7. Ustawienia serwisowe
SEr
) o Ustawienia | Aktualne
Parametr Mozliwe ustawienia o
fabryczne |ustawienia

Kod serwisowy

SCodE

Podanie kodu serwisowego
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6. Przyklady zastosowan

6.1. Nadzér ustawionych pozioméw napetnienia zbiornika

Sterownik ma by¢ wykorzystywany do wyswietlania poziomu napetnienia zbiornika
o wysokosci 10m. Ponadto majg by¢ monitorowane dwa skrajne punkty — minimum
(1,5m) i maksimum (8,5m) napetnienia zbiornika. Aby zapobiec oscylowaniu
przekaznikdw przyjeto histereze wynoszacg 0,25m. Dodatkowo sygnat alarmujacy
o0 minimalnym poziomie w zbiorniku powinien by¢ op6zniony o 10s.

Przyktad realizacji:
Wybdr elementu pomiarowego i sposoéb wyswietlania:
- Sygnat z czujnika pomiarowego 0-20mA odpowiada zakresowi 0-10m
- Wyswietlacz cyfrowy powinien wskazywac liczby 0.00-10.00m
- Pasek wskaznika (bargraph) powinien wskazywac warto$¢ proporcjonalng do

0.00-10.00m
Pierwszy punkt alarmowy: (1 IZJ
- Ustawienie na nadzor wartosci minimalnej RS o +GW 2
- Poziom progu alarmowego dla 1,50m .
- Histereza 0,25m
- Opbznienie czasowe 10s
Drugi punkt alarmowy: 1GW 1
- Ustawienie na nadzér wartosci maksymalnej
- Poziom progu alarmowego dla 8,50m
- Histereza 0,25m
- Opoznienie czasowe Os
Ustawienia sterownika:
Grupa funkgciji Funkcja Wartos¢
Wejscie analogowe inPuk Zakres wejsciowy rAni 0-2o
Pozycja kropki dziesietnej di dF 99959
Wyswietlanie diSPL Warto$¢ wyswietlana 0% di Lo .00
Warto$¢ wyswietlana 100% di hi {0.00
Tryb alarmu MadE! Mn
o Prég wiagczenia SEEP! 150
Ustawienie alarmu L ini
Histereza h45k! 0.25
OpoZnienie czasowe dELY! i

Strona 30



Tryb alarmu ModEZ "AH
] . -
Ustawienie alarmu L ind Prog wigezenia SELFz 850
Histereza h45tc 0.25
OpoZnienie czasowe dELYZ [

6.2. Monitorowanie poziomu wody w zbiorniku gruntowym

Przyktad obrazuje pomiar poziomu wody w zbiorniku. Poziom gruntu jest poziomem
odniesienia dla wszystkich pomiarow. Sterownik ma wysSwietlaC informacje o
poziomie wody oraz monitorowa¢ stopien napetnienia zbiornika. Ponadto
informacja o sekwencji napetniania ma by¢é wyswietlana na pasku wskaznika (0%
do 100%) i transmitowana jako sygnat 0-10V do rejestratora danych. W przypadku
wystgpienia btedu warto$¢ sygnatu na wyjsciu analogowym powinna wynosi¢ 0%.

Przykiad realizacji: S

Zbiornik petny: N 3 m (20 mA)
- Sygnat z elementu pomiarowego Zbiornik petny
wynosi 20mA

- Wyswietlacz powinien
wskazywac¢ 3m

- Na wyjsciu analogowym
powinien by¢ sygnat 10V

Zbiornik pusty _'_14"1(4 mA)

Zbiornik pusty:
- Sygnat z elementu pomiarowego wynosi 4mA
- Wyswietlacz powinien wskazywac¢ 14m
- Na wyjsciu analogowym powinien by¢ sygnat OV

Ustawienia sterownika:

Grupa funkgji Funkcja Wartos¢

Wejscie analogowe inPut Zakres wejsciowy rfink H-ed

Charakterystyka wejsciowa Curid LinAr

Pozycja kropki dziesietnej di dF 995999
Wyswietlanie diSPL Warto$¢ wyswietlana 0% di Lo M
Warto$¢ wyswietlana 100% di hi 3

Wyjscie analogowe outPE Zakres wyjsciowy rAnl O-iou
Warto$¢ wyjsciowa dla 0% outio M
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Warto$¢ wyjsciowa dla 100% outhi 3

Btad wyjscia FRIL Mn

6.3. Pomiar ilosci zboza w silosie

Pomiar ilosci (objetosci) zboza ma umozliwia¢ wySwietlenie, zapisanie i transmisje
do ukfadu PLC zmierzonej warto$ci. Znana jest zalezno$¢ pomiedzy wysokoscig
poziomu zboza (m) a jego objetoscig (m®). Czujnik pomiarowy jest zasilany ze
sterownika. Prgd wyjsciowy czujnika (4-20mA) jest proporcjonalny do wysokosSci
poziomu zboza. Obliczona przez sterownik informacja o objetosci zboza jest
transmitowana na wyjscie analogowe jako sygnat 0-20mA. W przypadku btedu
wyjscia, sygnat wyjsciowy powinien mie¢ statg wartos¢ wynoszacg 21,0mA.

Przyktad realizaciji:

Silos pusty:
- Sygnat z elementu
pomiarowego wynosi 4mA
- Zapetnienie
silosu wynosi Om
- Pasek wskaznika powinien
wskazywac 0%
- Wyswietlacz powinien
wskazywaé Om?®
- Na wyjsciu analogowym
powinien by¢ sygnat OmA

Silos petny:
- Sygnat z elementu pomiarowego wynosi 20mA
- Zapetnienie silosu (poziom zboza) wynosi 10m
- Pasek wskaznika powinien wskazywac¢ 100%
- Wyswietlacz powinien wskazywaé 1500m?®
- Na wyjsciu analogowym powinien by¢ sygnat 20mA

Inne dane:
- W przypadku btedu na wyjsciu powinien utrzymywac sie sygnat 21.0mA
- Charakterystyka czujnika jest opisana ponizszg tabelg;
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Warto$¢ X1 X2 X3 | X54 | X5 X6 X7 X8 X9 | X10
zmierzona (m) 0.0 0.2 04 0.6 0.8 1.0 1.2 1.4 1.6 | 10.0
Warto$é Y1 Y2 Y3 Y4 Y5 Y6 Y7 Y8 Y9 | Y10
wyswietlana (m®) [ 0 20 50 85 115 | 160 | 210 | 280 | 400 | 1500
Ustawienia sterownika:
Grupa funkg;ji Funkcja Wartos¢
Zakres wejsciowy rAnD Y-2o
Charakterystyka wej$ciowa LuriiE EABLE
Wejscie analogowe inPuk Pozycja kropki dziesietnej & 59999
Zakres pomiarowy 0% 5c Lo oo
Zakres pomiarowy 100% 5c hi 0.0
Pozycja kropki dziesietnej di dP 99999
Wyswietlanie diSPL Warto$¢ wyswietlana 0% di Lo J
Warto$¢ wyswietlana 100% di h 500
Zakres wyj$ciowy rAni O-co
o Warto$¢ wyjsciowa dla 0% oukio [
Wyjscie analogowe outPE
Warto$¢ wyjsciowa dla 100% owukthi 500
Btad wyjscia FRIL 7AH
iy . . -
Charakterystyka wyjéciowa llos¢ punkt’OV\./ char.akteryst}/k| Lount i
Wyswietlanie punktow
EALLE _ YEg
charakterystyki L Shol
Punkt no 0i — ten punkt
bedzie utworzony Hi 0.0
automatycznie i nie moze Ut 0
by¢ modyfikowany
[x}
Punkt no 02 e oc
42 Path
H3 oM
Punkt no 03 :
-’ 43 53
HY B
Punkt no 09 '
e 4q 4oa
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Punkt no {0 — ten punkt

bedzie utworzony HID 0.0
automatycznie i nie moze win 500

by¢ modyfikowany

Punkty charakterystyki mogg by¢ wprowadzane w dowolnej kolejnosci,
gdyz sg one automatycznie sortowane rosngco wzgledem wartosci X. %
W razie koniecznosci zwiekszenia ilosci punktow (np. do 12) nalezy
zwiekszy¢ wartos¢ COUNT z 10 do 12 i poda¢ wartosci dla X10, Y10
oraz X11, Y11. Nowe punkty zostang wyswietlone przed ostatnim
punktem (X12, Y12) (do momentu zapisu).

6.4. Pomiar temperatury w piecu

Temperatura w piecu ma by¢ mierzona za pomocg termopary typu S (PtRh-Pt).
Sterownik powinien retransmitowac¢ informacje o temperaturze (zakres 1100°C do
1300°C) w postaci sygnatu 4-20mA. Jezeli temperatura spadnie ponizej 1150°C
powinno zapala¢ sie $wiatto ostrzegawcze, a jezeli spadnie ponizej 1100°C
podajnik powinien sie zatrzymywac¢. W przypadku btedu wyjscia sygnat powinien
spasc¢ do poziomu MIN. W systemie nalezy uwzgledni¢ wewnetrzng kompensacje
zimnego ztgcza.

Przykiad realizacji:
Wejscie / wyjscie
- Czujnik pomiarowy — termopara typu S
-  Wewnetrzna kompensacja zimnego ztgcza
- Poziom sygnatu z czujnika
o 4mA dla temperatury 1100°C
o 20mA dla temperatury 1300°C
o przy btedzie — 3,6 mA na wyjsciu

Pierwszy punkt alarmowy:
- Ustawienie na nadzor
wartosci minimalnej
- Poziom progu
alarmowego 1150 (°C)
- Histereza 10 (°C)
- Opbznienie czasowe 0s

Drugi punkt alarmowy:
- Ustawienie na nadzér wartosci minimalnej
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Histereza 50 (°C)

Opodznienie czasowe 0Os

Poziom progu alarmowego 1100 (°C)

Ustawienia sterownika:
Grupa funkgji Funkcja Wartos¢
Zakres wejsciowy rAnD EYPS
Wejscie analogowe inPuk Charakterystyka wejsciowa CuriiE or
Temperatura odniesienia ConPE inkt
Zakres wyj$ciowy rAni Y-2o
o Warto$¢ wyswietlana dla 0% outlo #00.0
Wyjécie analogowe outPE
Warto$¢ wyswietlana dla 100% oukhi 3000
Btad wyjscia FRIL Mn
Tryb alarmu MadEi Mn
Ustawienie alarmu L ini Proég wigczenia SEEP! WSSO0
Histereza h45k! 0.0
Tryb alarmu MadEd M
Ustawienie alarmu L ind Prog wigczenia SEEPZ 4oo.o
Histereza h45EC 500
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7. Komunikaty btedéw i usuwanie probleméw

Podczas produkcji sterowniki przechodzg kilkustopniowe testy jakosci. Ponizsza
lista jest pomocg w sytuacjach gdy pojawia sie problem w dziataniu urzgdzenia. Dla
przejrzystosci opisu zastosowano w niej nastepujgce skréty odnoszgce sie do
zapalania sie diod LED: T = wigczona (zapalona), N = wylgczona (zgaszona), M =

migajgca.

Problemy i og6lne komunikaty btedow

Btedy ktére pojawiajg sie podczas samoczynnego testu lub pracy sterownika sg na

biezgco sygnalizowane za posrednictwem

czerwonej

diody LED illub

wyswietlacza. Informacja o btedzie jest potwierdzana programowo (za pomocg
podifgczonego komputera PC) lub klawiszami na panelu przednim. Informacje o

btedach moga by¢é wywotywane za pomocg funkcji AErr (grupa funkcji PR-AT).

Zielona | Czerwona Wyéwietlacz Kod
dioda dioda y LCD Przyczyna bledu Co zrobi¢ ?
LED | LED €
Brak __— Sprawdzmlz
N N . . Brak zasilania podtgczenie
wysSwietlen 0.
zasilania
Brak , . L .
N N L . Wadliwy sterownik Wymieni¢ sterownik
wyswietlen
T N Brak | Zasilanie podigczone, Wymienic sterownik
wysSwietlen ale sterownik wadliwy
Wyswietlana
T N wartosé Normalna praca (brak E 000
. btedow)
mierzona
Parametry zostaty
Wyswietlany Zmienione za pomocg Potwierdzi¢ lub
T N komunikat klawiatury na pam_elu odrzuci¢ zapis (za
SaE - sterownika. Nalezy pomocg klawiszy +/-
n IR okresli¢ czy majg by¢ oraz E)
zapisane.
Migajacy N Poczekac a2
T N komunikat Sterqwnlk zapisuje sterov.vnllk za}kqncgy
SALE " ustawione parametry, zapis i wyswietli
n mierzong warto$é.
Wyswietlany | E'_eg“?”lt
T T komunikat | O9POWISdZIAINY 28 - 1\ e 44 | \wymienié sterownik
i zapisu parametréw jest
= T wadliwy
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Komunikaty btedéw systemowych

Zielona

Czerwona

dioda dioda Yavgzsvlilgg Przyczyna b}’r(;(;ju Co zrobi¢ ?
LED LED
Zapisane parametry sg Parametry zostang
btedne lub zresetowane
oprogramowanie nie jest (przywrocone do
z nimi kompatybilne. ustawien
T T JED2” Prawdopodobng E 102 fabrycznych) po
przyczyng moze by¢ potwierdzeniu
awaria zasilania przy klawiszem ,E” (nie
zapisie parametrow lub resetuje niektérych
Zmiana oprogramowania. ustawien)
Modut kalibracji wejscia
analogowego lub
wewnetrzny element
pomiarowy temperatury
sg wadliwe. Przyczyng
T T LE03” moze by¢ awaria E 103 | Wymieni¢ sterownik
zasilania podczas
kalibracji,
nieskalibrowany
sterownik lub usterka
techniczna.
Kalibracja wyjscia jest
uszkodzona. Przyczyng
moze by¢ awaria
T T CEioM Zas"f;:;g‘;ﬁfzas E 104 | Wymieni¢ sterownik
nieskalibrowany
sterownik lub usterka
techniczna.
T T EiD5 Wyjsszzigz';’gr?ge Jest | £ 105 | wymienié sterownik
Z powodu btedu podczas
programowania
T T £105 - ustawionyrzgstai biedny. E 106 Poprawic’:’b’rgdne
” zakres wyjsciowy (dolna i wartosci.
gorna wartosc sg
identyczne)
Wigczony zostat tryb Zakofczyé
T M , EEHE symulacji wyjscia E 200 symulacje.

analogowego lub alarmu.

Strona 37




Zielona

Czerwona

dioda dioda Yavgzsvlilgg Przyczyna bTO(;ju Co zrobi¢ ?
LED | LED €
,Underflow”
Sytuacja rozwarcia
obwodu wejsciowego (dla
zakresu 4-20mA prad Sprawdzi¢ obwéd
wejsciowy ponizej
elementu
T M . 3,6mA). E210 | pomiarowego;
» MANAR | Wartosé wejsciowa jest o zrr)nierz ‘s gnéﬂ
>10% ponizej dolnej .,y. yg
. wejsciowy.
granicy zakresu
pomiarowego (nie
dotyczy zakresu 4-20mA
—tu 21 mA)
,Overflow”
Warto$¢ wejsciowa jest o Sprawdzi¢ element
i} >10% powyzej gornej pomiarowy;
T M n HULLL granicy zakresu E 212 zmierzyé sygnat
pomiarowego (21mA dla wejsciowy.
zakresu 4-20mA)
Btedny sygnat wejSciowy .
(dla zakresu 4-20mA Sprav(;/rc:]zilacr:J\(larT]ent
T M , === " wynoszacy E 213 zmpierz s y;]a*
>3,60...<3,85mA lub We.éiioxg
>20,4...<21,0mA) JSCIOWY.
Wyswiet- | Wyswietlana wartosé jest Sprawdzic sygnat
lana onizej ustawionego na wejsci lub
T M 9y PONIze) USIAWION®YD | £ 240 | zmniejszy¢ wartosé
warto$¢ zakresu (ponizej 0%) . o
) . wejsciowg dla 0%
mierzona wyjscia analogowego o
wyjscia.
Wyswiet- | WysSwietlana wartosc jest Sprawd;’lc_sygna+
lana powyzej ustawionego r?a WeJS,CIu |Ub, .
T M wartos¢ zakresu (ponizej 100%) E 241 ZV\.”,Q‘.(SZyC wartosoc
: . wejsciowg dla 100%
mierzona wyjscia analogowego .
wyjscia.
Potwierdzic
Ustawienie pozycji kropki komunikat
dziesietnej jest przyciskiem ,E” i
T N £290 niemozliwe, gdyz nie E 290 sprawdzi¢

moze by¢ wyswietlana co
najmniej jedna z
wartosci.

ustawienia kropki
dziesietnej lub
poszczegdblnych
wartosci.
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8. Oprogramowanie dla komputera PC

Instrukcja obstugi programu komunikacyjnego dla komputeréw PC znajduje sie na
ptycie CD dostarczonej w zestawie.

9. Specyfikacja techniczna

System Element systemu Specyfikacja (w zaleznosci od wybranej opciji)
WartoS¢ mierzonego sygnatu wejsciowego jest
wyswietlana na pieciopozycyjnym wyswietlaczu LCD.

zaces | Stounikprocssy | 919 7% B° Starsmionan 0o sacueny e

zastosowar CODIX 851 Yl gowse ' Jaxo pradowy PIGCIowy.

Sterownik posiada dwa niezalezne przekazniki
alarmowe, dziatanie ktérych moze by¢ ustawione
zaleznie od aplikacji sterownika.

Sposbdb pomiaru

Analogowy sygnat wejsciowy jest przetwarzany do
postaci cyfrowej, analizowany, a jego wartosc
wySwietlana. Dodatkowo przetwornik C/A moze

Dziatanie i retransmitowa¢ sygnat wejSciowy na  wyjScie
budowa analogowe.
sterownika Mikroprocesorowy system pomiarowy z

System pomiarowy

wyswietlaczem LCD, wejSciem analogowym, wyj$ciem
analogowym, dwoma przekaznikami alarmowymi i
wyjsciem zasilajgcym czujnik pomiarowy.

Wejscie Rodzaje elementow
analogowe pomiarowych

Czujnik pomiarowy (wejScie napieciowe (U) i
prgdowe( | )), termometr rezystancyjny (RTD),
rezystor ( R ), termopara ( TC ).

Zakresy pomiarowe

U: +/-100 mV; max. napiecie: +/-5 V
+/-10 V; (nie powodujgce uszkodzenia):
+/-50 V
Rw:. 1M Ohm

I: 0/4...20 mA; max. prad +/-150 mA
(nie powodujgcy uszkodzenia)
Rw: 10 Ohm

RTD: Pt100: -200°...+850°C (DIN EN60751)
Ni100: -60°...+180°C (DIN 43760)

Pt500: -200°...+850°C (DIN EN60751)

Pt1000: -200°...+850°C (DIN EN60751)

Prad czujnika: okoto 250 pA, 2-, 3-, 4- przewody
Kompensacja podtgczenia do 40 Ohm

R: 0...4000 Ohm
Prad czujnika: okoto 250 pA, 2-, 3-, 4- przewody
Kompensacja podtgczenia do 40 Ohm
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TC: Typ T:-270... 4400 °C Typ B: 0...+1820 °C
Typ J: -210...+1200 °C  Typ N: -270...+1300 °C
Typ K:-200...+1372 °C  Typ U: -200... +600 °C
Typ R: -50...+1800 °C  Typ L: -200... +900 °C
Typ S: 0...+1800 °C Typ W3: 0...+42315 °C
Typ W5: 0...42315 °C

Typ T,J, K, R, S, B, N (DIN EN60584)
Typ U, L (DIN 43710)
Typ W3, W5 (ASTME988-96)

Charakterystyka
wejsciowa

Max. 32 punkty charakterystyki

Interwat probkowania

1s

Zacisk nr 81: 24V +/-20%, 30 mA

. Sygnal WyjSClowy | 7 ik nr 83: 24V +-20% - 250 © - Iicrzony
WYJS_C'e Wbudowany rezystor 250 Ohm dla
zasilajace Rezystor komunikacji HART® SN
czgjmk komunikacyjny Na zacisku nr 83 jest nizsze napiecie !
pomiarowy
llos¢ 1
|zolacja galwaniczna | Obwéd izolowany od wszystkich innych obwodéw
Svanat wviciow 0/4...20 mA, 20...4/0 mA lub 0...10 V,
¥ vl y przekroczenie zakresu +10%
Sygnat napieciowy |Maksymalny Pobdr pradu: 20mA
Sygnat pragdowy Maksymalna rezystancja: 500 Ohm
Wyijscie , Programowalny dla 3,6mA Ilub 21mA (zgodne z
analogowe | omunikatbiedu |\ )\ MUR NE 43)
Rozdzielczo$¢ Sygnat prgdowy: 13 bitéw
przetwornika C/A | Sygnat napieciowy: 15 bitow
llos¢ 1
|zolacja galwaniczna | Obwdd izolowany od wszystkich innych obwoddw
Sygnat alarmowy Binarny (0/1), wiagczany po przekroczeniu progu
. alarmowego
Wyjscia =
llosé 2
alarmowe

(przekaznik)

Rodzaj przekaznika

Styk bezpotencjatowy

Obcigzalnos¢ stykow
przekaznika

<=250 VAC,5A/30VDC,5A

Doktadnosé
pomiaru

Napiecie

Doktadnos$c¢: 0.05% wartosci maksymalnej (FSD)
Dryft temperaturowy: 0.01%/10K temp. otoczenia

Prad

Doktadnos$c¢: 0.05% wartosci maksymalnej (FSD)
Dryft temperaturowy: 0.05%/10K temp. otoczenia
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Dokfadnos¢:  2-przewodowy: +/-0.8°C
3-przewodowy: +/-0.5°C
4-przewodowy: +/-0.3°C

Dryft temperaturowy:

RTD, R 0.01% / 10 K temperatury otoczenia
(Pt100, Ni100)
0.1% / 10 K temperatury otoczenia
(Pt500, Pt1000, 0...4000 Ohm)
Typ T +/-0.2°C Typ N +/-1.0°C
dla T<-150°C
+/-1.0°C
Typ J +/-0.2°C Typ U +/- 0.5°C
dla T<-150°C
+/-1.0°C
TC Typ K +-1.0°C Typ L +/-0.5°C
Typ R +/-1.0°C Typ W3 +/-1.0°C
Typ S +/-1.0°C Typ W5 +/-1.0°C
we |

Dryft temperaturowy: 0.01%/10K temp. otoczenia

Wyjscie analogowe

Dokfadnos¢: +/- 0.04°C warto$ci maksymalnej (FSD)
Dryft temperaturowy: 0.05%/10K temp. otoczenia

Kompensacja
zimnego ztgcza (TC)

Doktadnosé: +/- 0.5°C
Rozdzielczosé: 0.1°C

Aplikacje i
uzytkowanie

Montaz sterownika

Kat montazu | Dowolny
Warunki otoczenia
Temperatura pracy |- 20°C..+ 60°C
Temperatura. - 30°C..+ 70°C
przechowywania
Warunki klimatyczne |Zgodne z EN 60 654-1 klasa B2
Stopien ochrony IP 20

Odpornosc¢ na zaktécenia elektromagnetyczna

Ochrona przed
zaktoceniami

Zgodna z EN 55011 grupa 1, klasa A

Bezpieczenstwo

Norma

Zgodny z EN 61010-1 klasa ochronnoéci 1,
Druga kategoria przepieciowa,
Zewnetrzny bezpiecznik: <= 10A

Kompatybilno$¢ elektromagnetyczna

Wytadowania
elektrostatyczne
(ESD)

Zgodne z EN 61000-4-2, 6kV / 8kV

Pola
elektromagnetyczne

Zgodne z EN 61000-4-3, 10 V/m

Strona 41




Przepiecie (zasilanie)

Zgodne z EN 61000-4-4, 4 kV

Przepiecie (sygnat)

Zgodne z EN 61000-4-4, 2 kV

Udar (zasilanie AC)

Zgodne z EN 61000-4-5, symetryczne 1 kV

Udar (zasilanie DC)

Zgodne z EN 61000-4-5, symetryczne 1 kV

Udar (sygnat)

Zgodne z EN 61000-4-5, niesymetryczne 1 kV

Wysoka czestotliwosc

Zgodne z EN 61000-4-6, 10 V

Ttumienie zakidcen
sumacyjnych

Zgodne z IEC, 110 dB przy 250 V, 50/60 Hz

Ttumienie zakidcen
sumacyjnych

Zgodne z IEC 770, 50 dB dla zakresu pomiarowego
1/10, 50/60 Hz

Obudowa przeznaczona do montazu na szynie

Rodzaj zgodnie z normg EN 50 022-35
Wymiary Wys: 110 mm, Szer: 45 mm, Gieb: 112 mm
Obudowa Waqa Okoto 280 g .
Materiat Obudowa: Plastik PC/ABS, UL 94V0
. Gniazdka z zaciskami Srubowymi z zabezpieczeniem,
Potgczenia .
1.5mm? - obudowane, 1.0mm? - wzmocnione
elektryczne :
kotnierzem
Diody LED:
Dziatanie sterownika , 1 x zielona (2 mm)
Bfad, 1 x czerwona (2 mm)
Wyswietlacz i Alarm, 2 x z6tta (2 mm)
diody LED Wyswietlacz LCD (opcja):
5 cyfr x 7 segmentéw kazda (6 mm)
Obstuga i Informacja o alarmach:

komunikacja

2 x numer alarmu, 4 x 1segment

Zakres wySwietlania

- 19999 ... + 99999

Przesunigcie (offset)

- 19999 ... + 99999

Za pomocg komputera PC lub

Alarm

Obstuga trojprzyciskowej klawiatury (przyciski +/-/E)
. RS 232, gniazdko minijack umieszczone na panelu
Interfejs . ,
przednim sterownika
Wyltgczony, nadzér warto$ci minimalnej lub
Tryb maksymalnej, nadzorowanie predkosci zmian, alarm w

przypadku braku zasilania lub btedu

Prog wigczenia

- 19999 ... + 99999

Histereza - 19999 ... + 99999
Opdznienie czasowe [0s...99s
llo$¢ wyjsc 2

Informacja o alarmie

1 dioda LED sygnalizujgca przekroczenie progu (dla
kazdego z alarméw), symbole na wyswietlaczu LCD

(opcja)

Interwat czasowy
prébkowania

1s
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Napiecie zasilania

90...253 VAC, 50/60 Hz

18...36 VDC, 20...28 VAC 50/60 Hz

Zasilanie Pobor mocy 4 VA
Bezpiecznik Bezp.ieczn.ik zwtoczny 315 mA (90...253 V) 1 A,
bezpiecznik zwtoczny (20...28 V)
Certyfikat Znak CE Zgodny z dyrektywami 89/336/EWG oraz 73/23/[EWG
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