CZUJNIK HALLOTRONOWY HCZ M18 i HCZ M18 Zt.

Przeznaczenie

Czujnik ten przeznaczony jest do kontroli i pomiaru predko$ci obrotowe;j (liniowej) oraz kierunku obrotu. Wyposazony
jestw dwa wyjscia cyfrowe. Na wyjsciu SPEED pojawiajg sie impulsy o czestotliwosci proporcjonalnej do czestotliwosci
pobudzania za pomocg elementu magnetycznego (magnes, kétko magnetyczne itp.). Na drugim wyjsciu - DIR -
nastepuje zmiana stanu sygnatu cyfrowego po zmianie kierunku obrotu lub kierunku przemieszczania sie magnesu
przed czotem czujnika.

Dane techniczne

Napiecie zasilania 10+30V DC

Pobor pradu max. 15mA

Typ wyjscia PNP

Maksymalny prad obcigzenia wyj$¢ 200mA

Obudowa tuleja mosiezna niklowana (rys. 2)
Odlegtos¢ czujnik - tuleja magnetyczna max. 1mm

Zakres temperatur pracy -25°C...+75°C
Czestotliwos¢ pomiarowa na wyjsciu SPEED  max. 30 kHz

Stopien ochrony IP67

Dopuszczalne wibracje 50Hz/1mm
Zabezpieczenie wyjs¢ przed przecigzeniem chwilowe

Wyprowadzenie HCZ M18 - przewdd di. 2m

HCZ M18 ZL - ztagcze M12 4 pin
Zasady eksploatacji
Peine wykorzystanie mozliwosci czujnika daje podtgczenie go do licznika impulséw z dwoma wejsciami (sumujace
i zmiany kierunku liczenia) lub tachometru cyfrowego.
W ofercie IMPOLU-1 sg to nastepujace modele: 521,541, 522,542, 716,717,907, 908, 923i924.
Rozwigzanie to jest alternatywa dla kontroli predkosci obrotowej lub liniowej z zastosowaniem czujnikéw indukcyjnych.
Podstawowymi zaletami w stosunku do tej ostatniej metody jest prostota realizacji, bez konieczno$ci nacinania zeboéw
na wirujgcym elemencie lub wiercenia w nim otworéw, mozliwos¢ rozpoznawania kierunku ruchu za pomocg jednego
czujnika, wysoka czestotliwos¢ przetgczania oraz niskie koszty.
Czujnik HCZ wspotpracowaé moze m. in. z tulejg magnetyczng WMK 1 (rys. 1), dajaca przy wspotpracy z czujnikiem
8 impulséw na 1 obrét. Czujnik nalezy umiesci¢ symetrycznie nad powierzchnig wirujgcej tulei w odlegtosci nie
wiekszej niz 1mm, prostopadle do jej osi. Znacznik na czole czujnika powinien znajdowac sie doktadnie nad osig
wirujgcej tulei. Ponizszy rysunek przedstawia usytuowanie pierscienia magnetycznegoi czujnika.

Kolory przewodéw:

- brgzowy L+
-niebieski  L-
- biaty DIR

- czarny SPEED
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CZUJNIK HALLOTRONOWY HCO M18 Qi HCO M18 Q Zt

Przeznaczenie

Czujnik ten przeznaczony jest do kontroli i pomiaru przemieszczen liniowych, predkosci obrotowej (liniowej) oraz
kierunku obrotu. Wyposazony jest w dwa wyjscia Ai B. Na wyjsciach pojawiajq sie impulsy o przebiegu prostokatnym,
o czestotliwosci proporcjonalnej do czestotliwosci pobudzania. Czujnik mozna pobudzi¢ za pomocag elementu
magnetycznego (kétko magnetyczne, tasma magnetyczna itp.). Cigg impulséw na wyjsciu A jest przesuniety fazowo
wzgledem ciggu impulséw na wyjsciu B. Przy zastosowaniu tasmy magnetycznej (lub pierscienia magnetycznego) o
rozstawie bieguna od bieguna 2 mm, faza przesuniecia wynosi 90°. Zastosowanie elementu magnetycznego o innym
rozstawieniu biegunéw spowoduje inne przesuniecie fazowe.

Dane techniczne

Napiecie zasilania 10+30VDC

Pobdr pradu max. T0mA

Typ wyjscia PNP

Maksymalny prad obcigzenia wyjs¢ 200mA

Obudowa tuleja mosiezna niklowana (rys. 2)
Odlegtos¢ czujnik - tuleja magnetyczna max. Tmm

Czestotliwo$¢ pomiarowa na wyjsciu 100 kHz

Zakres temperatur pracy -25°C ... +75°C

Stopien ochrony IP67

Dopuszczalne wibracje 50Hz/1mm
Zabezpieczenie wyjs¢ przed przecigzeniem chwilowe

Wyprowadzenie HCO M18 Q - przewdd 2m

HCO M18 Q Zt - ztagcze M12 4 pin
Zasady eksploatacji
Petne wykorzystanie mozliwosci czujnika zastosowanego do prostego pomiaru przemieszczenia liniowego, umozliwia
podtaczenie czujnika do licznika impulséw z czterokrotng multiplikacjg (czterokrotnym powieleniem).
Do pomiaru predkosci obrotowej nalezy wykorzysta¢ tachometr cyfrowy.
W ofercie IMPOLU-1 sa to nastepujace modele: 521,541, 522,542,716,717,907,908, 9231 924.
Czujnik HCO M18 Q wspotpracowaé moze m. in. z pierscieniem magnetycznym WMK 1 (rys. 1). Pierscien ten, na
swojm obwodzie posiada 16 biegunéw magnetycznych o rozstawie bieguna od bieguna 3,5 mm. Przy wspétpracy z
czujnikiem podaje na kazde wyjscie 8 impulséw na 1 obrét. Czujnik nalezy umiesci¢ symetrycznie nad powierzchnig
wirujgcej tulei w odlegtosci nie wiekszej niz 1mm, prostopadle do jej osi. Znacznik na czole czujnika powinien
znajdowac sie dokfadnie nad osig wir ujgcego pierscienia lub prostopadle do osi symetrii tasmy magnetyczne;.
Ponizszy rysunek przedstawia usytuowanie pierscienia magnetycznego i czujnika.
Kolory przewodow:

-bragzowy L+
-niebieski  L-
- biaty A
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