PRODUKTINFORMATION

Lasermefisystem LMS 200

Hochauflésendes Lasermefisystem zur Objektvermessung,
Positionsvermessung, Bereichsuberwachung

Vermessung von Objekten Stiickgutvermessung

Navigationsunterstiitzung Schiittgutvermessung

Fiillmengenkontrolle
bei Kalanderwalzen

Klassifizierung

SICK



Mit

Der tastende Laserscanner

LMS 200 ist ein berlhrungslos

arbeitendes Mef3system, das
seine Umgebung zweidimen-
sional abtastet (Laser-Radar).

Der Scanner bendtigt als tasten-

des System keine Reflektoren

Das MefRprinzip

Das LMS 200 arbeitet nach
dem Prinzip der Pulslaufzeit-
messung;:

Ein gepulster Laserstrahl wird
ausgesendet. Trifft der Laser-
impuls auf ein Objekt, wird er
reflektiert und im Empfanger
des Scanners registriert. Die
Zeit vom Aussenden bis zum
Empfangen des Impulses ist
direkt proportional zur Ent-
fernung zwischen Scanner und

Hohe Funktionalitat — Hoher Anwendernutzen

Das Mefprinzip in Verbindung

mit der hohen Funktionalitat

des LMS 200 verspricht einen

hohen Nutzen fur den Anwen-

der. Die wesentlichen Merk-

male und Produktvorteile sind

zum Beispiel:

» Hohe Mefauflésung
(Auflésung 10 mm)

s BerUhrungslose Messung

» Keine Reflektoren oder
Markierungen des
MefRobjektes notwendig

s Keine besonderen Remis-
sionseigenschaften des
Mefobjektes erforderlich

s Hohe Abtastfrequenz
(bis zu 75 Hz)

» Ubertragung der MeRdaten
in Echtzeit

innovativer Lasermef-
Technologie zur Problemlosung

oder Positionsmarken.

Das hochaufldsende Laser-
mef3system LMS 200 I6st
Mefaufgaben, die bisher nicht
oder nur mit hohem Aufwand
realisierbar waren.

Objekt (Lichtlaufzeit).

Durch einen internen Dreh-
spiegel wird der gepulste
Laserstrahl abgelenkt und die
Umgebung facherférmig ab-
getastet. Aus der Abfolge der
empfangenen Impulse wird die
Kontur des Objektes berechnet.
Die Mef3daten stehen dabei in
Echtzeit an der Schnittstelle zur
Verfagung.

B e Pt b Brresimsiemh (M (=

o |

» Aktives System, keine definierte
Beleuchtung der Mef3objekte

» Messung Uber grofRe
Entfernungen maglich

» Kompakter Gerateaufbau

» Objektvermessung

» Positionsvermessung

Das System I6st MeRaufgaben

- Bereichsiiberwachung

Benutzeroberflache
Standardsoftware

1)

Funktionsprinzip
LMS 200

Hohe Verflugbarkeit

Entscheidender Produktvorteil
der MefBmethode ist, daf’ be-
liebige Objekte unabhangig von
Form, Farbe oder Oberflachen-
beschaffenheit berthrungslos
vermessen werden kdnnen.
Selbst verschiedene Remissions-
eigenschaften des MefRobjektes
kénnen bei Reichweiten bis zu
20 m aufer acht gelassen

Laserscanner
LMS 200



Der LMS 200 bietet ein
breites Anwendungsspektrum

Die exakt ermittelten, zweidi-
mensionalen Konturdaten des
Mef3objektes kdnnen extern in
standardisierte oder kunden-
spezifische Auswerteeinheiten
mit anderen bekannten Groflen

Objektvermessung

Volumenbestimmung von
Objekten (z.B. Pakete,
Paletten, Lebensmittel)

Volumenermittiung von
Schattgltern (z.B. Forder-
technik)

Befullungskontrolle bei
Kalandersystemen

Palettenvermessung

Durchhangregelung

(z.B. Folienindustrie) Srvine- | el

°

Klassifizierung von Objekten

(z.B. Autokarosserien,

Container) |

¢ Belegtkontrolle B
(z.B. Hochregallager) =L -

Auswertung Kalanderbefillung

¢ Innenraumvermessung (Kundenspezifische Auswertung)

(z.B. Klichenvermessung)

» Tiervermessung
(z.B. Fischvermessung)

e u.v.m.

Positionierung

» Positionsermittlung von
Objekten

» Navigationsunterstitzung
(z.B. Robotik)

e Unterstutzung bei Andock-
oder Handlingsaufgaben

° u.v.m.

Servicerobotor

verrechnet werden (z.B. Band-
geschwindigkeit). Somit lassen
sich bequem weitere Parameter
des Objektes, z.B. Volumen,
Relativposition usw. bestimmen.
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Paketvermessung Schiittgutvermessung

Miillverbrennung

Y\

Aufbau zur Durchhangregelung

Standardauswertung Schiittgut
Bulkscan LMI 101

Bereichsuberwachung

« Kollisionsschutz
« Uberstandkontrolle bei
Objekten
« Gebaude-/Raumiberwachung
« Personenzahlung
u.v.m.
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Feldiiberwachung LMS 200
Standard Bediensoftware
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|Technische Daten

| Allgemein |

| Reichweite max. 150 m |

| Reichweite (ohne zusétzliche Reflektoren) bis zu 30m |

| Reichweite bei Mindestremission 1,8 % 4m |

| Auflésung 10 mm |

Systematischer Fehler +15mm Reichweite 1 bis 8 m

(mm-Auflésung) Remission: 10 %-10.000 %
*4cm Reichweite 8 bis 20m

(cm-Auflésung) Remission: 30 %-10.000 %

Winkelauflosung Scan 100°: 0,25%0,5%1° Scan 180°: 0,5%1°
Konfigurierbar Uber Software
|Ansprechzeiten 52/26/13 ms je nach Winkelaufldsung

| Schnittstelle

Seriell RS-422 bzw. RS-232 umschaltbar

| MeRdaten

Echtzeitlbertragung, Binardaten

| DatenUbertragungsrate

9,6/19,2/38,4/500 kBaud

Direkte Schaltausgange

3 x PNP-Ausgange, typ. DC 24V,
zu 3 Uberwachungsbereichen zugeordnet

| Versorgungsspannung Elektronik

DC 24V = 15%

| Laserschutzklasse 1 |
| Indoor Version LMS 200-30106 |
| Schutzart IP 65 |
| Max. Scanwinkel 180° |
| Betriebsumgebungstemperatur 0...50°C |
| Lagertemperatur -30...+470°C |
| GroRe 155 mmx 185 mmx 156 mm (Bx H xT) |
| Gewicht 4,5kg |
| Leistungsaufnahme max. 17,5W |
| Outdoor Version LMS 220-30106 |
| Schutzart IP 67 |
| Max. Scanwinkel 180° |
| Betriebsumgebungstemperatur -30...+50 °C |
| Lagertemperatur -30...+70 °C |
|GroRe 352mmx266 mmx 194,5mm (BxHxT) |
| Gewicht 9,0kg |
| Leistungsaufnahme max. 17,5 W; max. 150 W mit Heizung |

SICK

SICK AG - Auto Ident - Nimburger Strae 11 - D-79276 Reute
Vertriebsadressen siehe Internet-Homepage http://www.sick.de

Diagramme

Standardvariante
(LMS 200-30106)
(LMS 220-30106)

35
> € 30
o O
g < 25
) 20 |
E g 15 2
< © ‘
g9 10 it =
g % 3 ; /’///// .....
28 tle=m
Q Q
n v 0 2 4 6 8 10 12 14 16 18 20

Reichweite in m
—— Spotdurchmesser
~ Spotabst. bei 0,25°
— — Spotabst. bei 0,5°
— '~ Spotabst. bei 1°
100 )
A

X /
£ 10
<
Qo
7]
X
1S
o)
- 1
o ! 10 60

Reichweite in m

Indoor LMS 200

Outdoor LMS 220



