Programowalne Indukcyjne Czujniki Predkosci Serii ICP

Przeznaczenie i zasada dziatania czujnikow

Programowalne indukcyjne czujniki predkosci serii ICP sg urzagdzeniami przeznaczonymi do zasygnalizonania przekroczenia
predkosci o zadang odchytke A, od predkosci znamionowej rpm® przyjetej, jako predkos$¢ odniesienia. Najczesciej
wykorzystywane sg do kontroli predkos$ci liniowej lub obrotowej ruchomych czesci maszyn i urzadzen (np. kontrola ruchu
tasmociagu, sygnalizacja poslizgu zestawow napedowych silnik-sprzegto itp.). Moga tez by¢ wykorzystane do automatyczne;j
regulacji predkosci.

W jednej obudowie zawierajg czujnik indukcyjny i cyfrowy komparator czestotliwosci z wyjsciem dwustanowym Out.
Kontrolowany prog predkosc¢ ponizej predkosci odniesienia rpm® (o odchytke A) nazwano progiem rpmD a powyzej rpm®
nazwano progiem rpmuU.

Czuijniki serii ICP podzielone sg na 2 grupy: ICP1i ICP2.

Czujniki grupy ICP1 przeznaczone s do kontroli przekroczenia jednego z dwoch progow predkosci: rpmD albo rpmU.

Czujniki grupy ICP2 sg przeznaczone do jednoczesnej kontroli przekroczenia dwéch progoéw predkosci: rpmD i rpmU.
Przekroczenie kontrolowanego progu predkosci, sygnalizowane jest zmiang stanu wyjscia Out oraz zmiang stanu sygnalizacyjne;j
z6itej diody Led1. W przypadku czujnikéw PNP z funkcjg NC, klucz wewnetrzny zostaje roztgczony co skutkuje odtagczeniem
wyjscia Out od plusa zasilania a dioda Led1 przestaje $wieci¢. W przypadku czujnikow NPN z funkcdg NO, klucz wewnetrzny
zostaje zatgczony i fgczy wyjscie czujnika Out z minusem zasilania a dioda Led1 zaczyna $wieci€. Zblizenie do czujnika
metalowej ptytki, sygnalizowane jest przez $wiecenie zielonej diody Led2.

W czujnikach w tulei M18 ze ztaczem M12x1, z powodu braku miejsca zastosowano dwukolorowg diode Led z kolorem
zielonym i czerwonym. Zielona dioda sygnalizuje pobudzenie wyjsciaOut a czerwona obecnos¢ metalu przed czotem czujnika.
Gdy przed czotem czujnika jest metal, w czujnikach NO dioda $wieci a w NC nie $wieci. Swiecenie czerwonej diody jest
blokowane w trybie programowania parametréw kontrolnych. Utatwia to obserwacje zielonej diody Led w czasie nastawiania
parametrow kontrolnych.

Czujniki produkowane sg z wyjsciem typu PNP albo NPN, z funkcjg wyjscia normalnie zamkniety NC albo normalnie otwarty NO.
Sa cztero-przewodowe zasilane napieciem statym. Czwarty przewdd ET, stuzy do przetaczania czujnika w tryb programowania
parametrow kontrolnych.

W tryb programowania czujnik wprowadzany jest poprzez zatgczenie zasilania do czujnika - ze zwartym przewodem ET do
minusa zasilania. Poprzez odigczenie nastepnie przytaczenie i powtérne odtgczenie przewodu ET (w odpowiednich przedziatach
czasowych) od / do minusa zasilania, instalator wprowadza do czujnika wszystkie parametry kontrolne:

1. Rodzaj kontrolowanego progu: romD lub rpmU, (tylko w przypadku czujnikéw ICP1).

2. Czas OnDel - jest to maksymalny czas, na jaki zablokowane jest wylgczenie wyjscia czujnika po kazdym zatgczeniu zasilania
do czujnika. Parametr OnDel dotyczy tylko czujnikéw ICP1 z wybranym progiem rpmD i czujnikéw ICP2. Jesli w czasie trwania
czasu OnDel, kontrolowana predko$¢ przekroczy prog rpmD (o ustalong histereze), to czujnik przechodzi do nadzorowania
predkosci. Jesli w czasie trwania OnDel minimalna predkos¢ nie zostanie osiggnieta, to wyjscie czujnika zostanie wytgczone.
3. Czas Del - jest to czas, o jaki jest opdznia przesuniety jest prég kontrolny. W chwili wprowadzania wartosci A, aktualna
predkos¢ ruchu zostaje zapamigtana jako predkoscig odniesienia.

Uzytkownik ma do dyspozycji jeden z 5 pozioméw odchytki A , réznigcych sie od predkosci odniesienia rpm® o : 5, 10, 15, 19, 48
(%) albo 10, 19, 29, 38, 66 (%), w zaleznosci od zakupionego modlu czujnika. Zaprogramowany prog kontrolny dla A = 48%
zgodnie z ponizszymi wzorami wynosi romD = 0,52 rpm®.

=(1- Ay =1+ 7A *
rpmD = (1 100) rpmoe romU = (1 100 )Y*Rpm®
Zaprogramowane parametry pozostajg w czujniku do czasu wprowadzenia wartosci A podczas nowego programowania.
Mozliwa jest zmiana parametréw kontrolnych 100 000 razy. Mozliwe jest przetgczanie funkcji wyjécia z NC na NO i na odwrét. Nie
ma mozliwosci przypadkowej zmiany nastawionych parametréw. W fazie produkcji czujniki sg wstepnie zaprogramowane. Mozliwe
jest wprowadzenie wszystkich parametréw kontrolnych pod wymagania zamawiajgcego. Parametry te bedg mogty by¢ w
przysztosci dowolnie zmieniane przez uzytkownika w trybie programowania.

Typowy uktad pomiarowy z wykorzystaniem czujnika predkosci i wirujgcego elementu z jednym lub kilkoma zgbami (wystgpami
lub otworami) przedstawiono ponizej. Maksymalna czestotliwos¢ pracy czujnika f max, (podane w parametrach czujnikow)
wyznacza minimalny czas przelotu (t min) elementu wyzwalajgcego przed czujnikiem.

W konkretnym przypadku czas przelotu nalezy wyliczy¢ ze wzoru

Czujniki i sygnalizatory ruchu

_LT N | czujnik d
IR tmin=—— L>d §
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Gdzie:
Sn - strefa nominalna czujnika

d - Srednica czujnika

f max - maksymalna czestotliwo$¢ pracy
czujnika (w parametrach)

t - czas przelotu

t min - najkrétszy dopuszczalny czas przelotu
dla zastosowanego czujnika

L - dlugos¢ zeba

R - $rednica tarczy tacznie z wysokoscig zebdw
Jr- czas petneg o obrotu
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Prezentacja dziatania czujnika predkosci ICP1.1 i ICP1.2 z funkcja dziatania romD
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Prezentacja dziatania czujnikai predkosci ICP1.1 i ICP1.2 z funkcjg dziatania romU =
L+ - L 'y E
7))
> <
Rpm o t ® le)
RpmU < N Il . -
' \ . \/\ A < 3
Rpm® VA \ Vv N
Rpm=0 > Q
4 t -
ONUC':t Del ICP 1. X-**+ *R*_*x o
o Del <
| > -
Ledt @ ® O @ Ot c
(2)
‘ =2
Out
NO . Del | R Del » IC P _x=**¥*xkZ% ¥ :
Led () O @ o

A - warto$¢ odchyiki kontrolowanego progu zalezna od wersji oprogramowania i wybranego w
trybie samonauki (programowania) zakresu, do wyboru 2 zestawy z 5-cioma zakresami.

His - wartosci nastawione fabrycznie, zalezne od nastawionego zakresu odchyiki A.

Out_NC - Wyjscie czujnika z funkcjg NC (normalnie zamkniete) - napiecie na obcigzeniu

Out_NO - Wyjscie czujnika z funkcjg NO (normalnie otwarte) - napiecie na obcigzeniu

L+ - L_ - zasilanie czujnika

Led 1 - Sygnalizacyjna zétta dioda Led

- Led1 miga z czestotliwoscig wpisang w kontur: 1 - 1 Hz, 10 - 10 Hz, itd.

. - Led1 $wieci na state

() - Led1 nie $wieci
@ - Led1 miga z czestotliwoscig zalezng od wybranego zakresu odchytki A: 10Hz przy 5% (10%); 47
5 Hz przy 10% (19%): 2 Hz przy 15% (29%); 1 Hz przy 19% (28%); 0,5 Hz przy 48% (66%)
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Prezentacja dziatania czujnikai predkosci ICP2.1iICP2.2
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E A - warto$¢ odchyiki kontrolowanego progu zalezna od wersji oprogramowania i wybranego w
= trybie samonauki (programowania) zakresu, do wyboru 2 zestawy z 5-cioma zakresami.
N His - wartosci nastawione fabrycznie, zalezne od aktualnej A
o Out_NC - przebiegu napiecia U,,; na obcigzeniu - czujnik z funkcjg NC (normalnie zamkniete)

Out_NO - przebiegu napiecia U,,; na obcigzeniu - napiecie na obcigzeniu
L+ - L- - zasilanie czujnika

Led 1 - Sygnalizacyjna z6ita dioda Led1

- Led1 miga z czestotliwoscig wpisang w kontur: 1 - 1 Hz, 10 - 10 Hz, itd.

@ - Led1 swieci na stale
() - Led1 nie $wieci

@ - Led1 miga z czestotliwoscig zalezng od wybranego zakresu odchyiki A: 10Hz przy 5% (10%);
5 Hz przy 10% (19%): 2 Hz przy 15% (29%); 1 Hz przy 19% (28%); 0,5 Hz przy 48% (66%)
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KATALOG INDUKCYJNYCH CZUJNIKOW PREDKOSCI serii ICP

SPOSOB OZNACZANIA CZUJNIKOW

ICP1.2-D10 CN PNPAO:___
Indukcyjny czujnik T - T T T Y

predkosci I0 - bez wpisu domysinie wersja standardowa
llo$¢ progéw kontrolnych SWO01 - specjalne wykonanie z oprogramowa-
1- jeden prég, RpmD lub RpmU niem w wersji 01
2 - dwa progi, RpmD i RpmU SWxx - specjalne wykonanie z oprogramowa-

niem w wersji xx
Wersja oprogramowania:

1 - odchytka A: 5, 10, 15, 19, 48%, Sposob podiagczenia:
2 - odchytka A: 10, 19, 29, 38, 66% : . i- bez wpisu domysInie przewdd dtugosci 2 m
. . . 5m - dtugos¢ przewodu przytgczeniowego réwna wpisanej
ROdzal.za.s'lama: liczbie w metrach
D - napiecie state Zk. - zigcze M12x1

Rodzaj obudowy:

A0 - Tuleja gwintowana z czotem wbudowanym
Strefa dziatania czujnika: A1 - Tuleja gwintowana z czotem nie wbudowanym
5-5mm
8-8mm Pr L
10 - 10 mm

15-15 mm PNP - PNP
20 - 20 mm NPN - NPN
30 - 30 mm

Funkcja wyjscia:
P - normalnie zamkniety
N - normalnie otwarty

0

Powierzchnia czynna:

C - czotowa N
I =
Parametry czujnikow '5
Zakres predkosci odniesienia rpmo ...........cccoeeeeeiiieennnn. 0,01....3000 imp/min ;
Odchytka A kontrolowanej predkosci wzgledem rpmo ..... 5 wartosci zaleznych od wersji oprogramowania: —
5,10, 15, 19, 48 (%) lub 10, 19, 29, 38, 66 (%) —
Blokada wytaczenia po starcie, czas OnDel ................... 0,2...7200 s (7))
Opoznienie wytgczenia w dziataniu, czas Del ............... 0,02...360 s <
PrzylgCze: oo Kabel PVC 4 x 0,34 mm’, 2 mb lub ztgcze M12 x 1- 4 pin (@]
Napiecie pracy : ................. 6-34 V DC Sygnalizacja wyjscia OUT  .....ccccervencne Led1 - zétta >
w ICP*.x-D** C*PNP A* Zt. 6-30 V DC uwaga w ICP*x-D** C*PNP A* Zt. .... Led1 -zielona Q_’
Prad obcigzenia .............. 0-400 mA Wskaznik pobudzenia czujnika indukcyjnego .. Led2 - zielona —
Wyjscie OUT typu ............. PNP lub NPN uwaga w ICP*.x-D** C*PNP A* ZL. .... Led2 - czerwona N
Napiecie szczgtkowe ....... <2V Zabezpieczenie przeciwzwarciowe ..... .......... Termiczne - PNP 9_’.,
Prad bez obciazenia ......... <20 mA Pulsacyjne - NPN (o)
w ICP* x-D** C*PNP A* ZL <30 mA Zabezpieczenie przed odwrotng polaryzacjg  jest ‘2
Tetnienia nap. zasilania ..... < 10% Materiat obudowy mosigdz niklowany
Stopien ochrony ............... IP 67 Wspétczynnik temperaturowy <10 % -
Wibracjie .....ccccoovrceniennnn. 50 Hz/1 min Histereza czujnika indukcyjnego 1,5-15% c
EMC ... PN-EN 60 947-5-2 Zapis parametrow kontrolnych do 100 000 razy (o)
Wersja oprogramowania odchyitki A :Cr
Porzez wpisanie w symbolu czujnika w miejsce wersji oprogramowania cyfry 1 lub 2, zamawiajgcy wybiera
czujnik z 1-szym lub 2-gim zestawem zakreséw odchytki A i his, inne warto$ci po uzgodnieniu.
1 Al=5% A2=10 % A3=15% A4L=19 % A5 =48 %
his =2 % his= 25%| his=4% his =5 % his =10 %
2 Al=10% A2=19 % A3=29 % A4 =38 % A5 =66 %
his=25%1 his=5% his =5 % his = 10% his = 10 %
Schemat podigczenia czujnika w trybie kontroli predkosci
L+ ) L+ 1
L- — L ! 1
i i Kolory przewodow: 28" Vs
Wyjscie typu PNP ! Wyjscie typu NPN 1 br - bragzowy .
{ o) i b i gb . pi;ebieski
Irpm E S b i Irpm LL+ S b i - ;:aza):rny Ztgcze M12 x 1
ouT ;((Ez)) v Uour ¥Rp ! ouT 4 _¥Your Rp i Rp - Przekaznik lub inne obcigzenie
BT, o2 ; (g f L i
49

UWAGA: Koncéwka ET powinna by¢ podtaczona do plusa zasilania lub odtaczona.
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izatory ruchu
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Obudowa metalowa gwintowana - M18

Znamionowa
odlegtos¢ dziatania

Sn=5mm

Sn =8 mm

Sn=5mm

Sn =8 mm

Spos6b montazu

Czoto wbudowane

Czoto niewbudowan

e Czoto wbudowane

Czoto niewbudowane

Elel

78
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LED2

LED1

M18x1
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/T.ed dwukolorowa w ztgczu

M18x1

r
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/ Led dwukolorowa w-zlqczu

Ztgcze M12 x 1 Ztgcze M12 x 1
NG ICP1.x-D5 CP PNP A0 |ICP1.x-D8 CP PNP A1 | ICP1.x-D5 CP PNP A0 Zt |ICP1.x-D8 CP PNP A1 Zt.
Sla ICP2.x-D5 CP PNP A0 |ICP2.x-D8 CP PNP A1 | ICP2.x-D5 CP PNP A0 Zt. |ICP2.x-D8 CP PNP A1 Zt.
ol Z
x| 0O
S NO | ICP1.x-D5CN PNP A0 |ICP1.x-D8 CN PNP A1 |ICP1.x-D5 CN PNP A0 Zt | ICP1.x-D8 CN PNP A1 ZL.
% g ICP2.x-D5 CN PNP A0 |ICP2.x-D8 CN PNP A1 |ICP2.x-D5 CN PNP A0 Zt | ICP2.x-D8 CN PNP A1 Zt
©
g é NC ICP1.x-D5 CP NPN A0 |ICP1.x-D8 CP NPN A1 | ICP1.x-D5 CP NPN A0 Zt. ICP1.x-D8 CP NPN A1 ZL
g % ICP2.x-D5 CP NPN A0 |ICP2.x-D8 CP NPN A1 | ICP2.x-D5 CP NPN A0 Zt |ICP2.x-D8 CP NPN A1 Zt.
ol
°|Z NO | ICP1.x-D5 CN NPN A0 |ICP1.x-D8 CN NPN A1 |ICP1.x-D5 CN NPN A0 ZLt |ICP1.x-D8 CN NPN A1 ZL
ICP2.x-D5 CN NPN A0 |ICP2.x-D8 CN NPN A1 | ICP2.x-D5 CN NPN A0 ZLt |ICP2.x-D8 CN NPN A1 ZL

f max. czujnika

800Hz

600Hz

800Hz

600Hz

W miejsce “x” nalezy wpisa¢ 1 lub 2 w zaleznosci od wymaganego zakresu odchytki A

Obudowa metalowa gwintowana - M30

Znamionowa
odlegtos¢ dziatania

Sn =10 mm

Sn =15 mm

Sn =10 mm

Sn=15mm

Czoto wbudowane

Czoto niewbudowane

Czoto wbudowane

Czoto niewbudowane

M30x1,5

M30x1,5

M30x1,5

:

60

78
91

LED1

LED2

NC

ICP1.x-D10 CP PNP A0
ICP2.x-D10 CP PNP A0

ICP1.x-D15 CP PNP A1
ICP2.x-D15 CP PNP A1

ICP1.x-D10 CP PNP A0 ZL
ICP2.x-D10 CP PNP A0 ZL

ICP1.x-D15 CP PNP A1 ZL
ICP2.x-D15 CP PNP A1 ZL

PNP

NO

ICP1.x-D10 CN PNP A0
ICP2.x-D10 CN PNP A0

ICP1.x-D15 CN PNP A1
ICP2.x-D15 CN PNP A1

ICP1.x-D10 CN PNP A0 Zt.
ICP2.x-D10 CN PNP A0 ZL

ICP1.x-D15 CN PNP A1 ZL
ICP2.x-D15 CN PNP A1 ZL

NC

ICP1.x-D10 CP NPN A0
ICP2.x-D10 CP NPN A0

ICP1.x-D15 CP NPN A1
ICP2.x-D15 CP NPN A1

ICP1.x-D10 CP NPN A0 Zt
ICP2.x-D10 CP NPN A0 ZL

ICP1.x-D15 CP NPN A1 ZL
ICP2.x-D15 CP NPN A1 Zt.

Oznaczenie
czujnika predkosci

NPN

NO

ICP1.x-D10 CN NPN A0
ICP2.x-D10 CN NPN A0

ICP1.x-D15 CN NPN A1
ICP2.x-D15 CN NPN A1

ICP1.x-D10 CN NPN A0 Zt.
ICP2.x-D10 CN NPN A0 Zt.

ICP1.x-D15 CN NPN A1 ZL
ICP2.x-D15 CN NPN A1 ZL

f max. czujnika

400Hz

150Hz

400Hz

150Hz

W miejsce “x” nalezy wpisac 1 lub 2 w zaleznosci od wymaganego zakresu odchytki A
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Obudowa metalowa gwintowana - M36

Znamionowa
odlegtos¢ dziatania

Sn =20 mm Sn =30 mm Sn =20 mm Sn =30 mm

Sposéb montazu | Czoto wbudowane | Czoto niewbudowane

Czoto wbudowane Czoto niewbudowane

M36x1,5

M36x1,5

. NC ICP1.x-D20 CP PNP A0 | ICP1.x-D30 CP PNP A1 |ICP1.x-D20 CP PNP A0 Zt | ICP1.x-D30 CP PNP A1 ZL
3 % ICP2.x-D20 CP PNP A0 | ICP2.x-D30 CP PNP A1 |ICP2.x-D20 CP PNP A0 Zt | ICP2.x-D30 CP PNP A1 Zt.
o)
X 0 . ICP1.x-D20 CN PNP A0 Zt | ICP1.x-D30 CN PNP A1 ZL
k! ICP1.x-D20 CN PNP A0 | ICP1.x-D30 CN PNP A1
e NO 1 1 €P2%.D210 CN PNP A0 ICP2.x-D30 CN PNP A1 |ICP2.x-D20 CN PNP A0 Zt | ICP2.x-D30 CN PNP A1 ZL o
(]
) § NC |ICP1.x-D20 CP NPN A0 | ICP1.x-D30 CP NPN A1|ICP1.x-D20 CP NPN A0 Zt ICP1.x-D30 CP NPN A1 Zt N
@ % = ICP2.x-D20 CP NPN A0 | ICP2.x-D30 CP NPN A1/ ICP2.x-D20 CP NPN A0 Zt ICP2.x-D30 CP NPN A1 ZL .E_
N N o
Oo |z NO |ICP1.x-D20 CN NPN A0|ICP1.x-D30 CN NPN A1 ICP1.x-D20 CN NPN A0 Zt |ICP1.x-D30 CN NPN A1 Zt. E.
ICP2.x-D20 CN NPN A0 | ICP2.x-D30 CN NPN A1 |ICP2.x-D20 CN NPN A0 Zt |ICP2.x-D30 CN NPN A1 ZL
fmax. czujnika 100Hz 100Hz 100Hz 100Hz O
W miejsce “x” nalezy wpisa¢ 1 lub 2 w zaleznosci od wymaganego zakresu odchytki A &’
«Q
Wykresy przebiegu napiecia U,,, na obcigzeniu - w funkcji predkosci >
,,,,,,,,,, m
ICP1.x-*****R* z funkcjg NC (normalnie zamkniety) ICP2.x-*****R* z funkcjg NC (normalnie zamkniety) ﬁ
UOUT §tgrt_9[1_D_e! ___________ L UOUT A U u Slt.a_rl_OQD_eI_ - e e === = m
" StartDel 3 _ " start el 5 @ Start Del 8
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alizatory ruchu

c

PRZEKAZNIK NADZORU RUCHU (OBROTOW) TYP ESR-3

Elektroniczny przekaznik nadzoru ruchu ESR-3 przeznaczony jest do sygnalizacji przekroczenia zadanej liczby
impulséw/min. (np. przy kontrolowaniu predkosci ruchu postepowego lub obrotowego czesci maszyn).
Przekroczenie okreslonej czestotliwosci impulséw sygnalizowane jest diodg LED oznaczong napisem Load oraz
powoduje zatgczenie wewnetrznego przekaznika. Styki przekaznika: przetgczny i zwierny dostepne sg na
zaciskach obudowy. ESR-3 posiada mozliwo$¢ regulacji czasu opdznienia wytgczenia przekaznika po spadku

liczby imp/min ponizej progu nastawy.

W wykonaniu standardowym, moze wspo&tpracowac z dowolnym zrodtem impulsow, ktérego stan logiczny ,,0” nie
przekracza 0,6V (np. czujniki zblizeniowe indukcyjne ICZ D... i pojemnosciowe PCZ D... z wyjsciem typu PNP).
Moze réwniez wspotpracowac z czujnikami typu NPN ale bocznikujgcy wptyw impedancji wejsciowej przekaznika
nadzorru moze powodowac podswietlenie diody sygnalizacyjnej LED w czujniku wtedy, kiedy czujnik jest nie

pobudzony.

W wykonaniu TW (ESR-3 TW) moze wspotpracowac z czujnikami 2-przewodowymi DC lub AC/DC o pragdzie
niepobudzonego czujnika ponizej 2,5 mA oraz typu Namur lub 2-przwodowymi serii TW produkowanymi przez

Impol-1) albo 3-przwodowymi z wyjciem typu PNP.

[T
0 i .
Al213if415l(61l7 IISMSu

® ESR-3 ' H

Uorr @ d 0|2-355WARSZA¥\0'3 Nastawa progu przetgczania
ul.

tel. 022 886 56 02
fax 022 886 56 04

Un 'MPOL-1 o
/7 \ [0 | Nastawa czasu opoznienia

. wytgczenia

B = [

9 Jl1ofj11][12]]13][14][15]|16]

230V AC ] \ Styk przetgczny
*—e o
Styk zwiern;

Konfiguracja podtgczenia czujnikéow 3-przewodowych DC

- = NAMUR

| / ' l I v mi \ Itp
N2l3if4ll5M6l71I8] \
+ we - Zwory do zmiany zakresu

LOAD

Uour t)\ Nastawa progu przetaczania

ESR-3TW

Un f‘\m Nastawa czasu opéznienia
[ ] D\ wylgczenia

Z0r =
np. 6A 9 |[1of{11][12]113][14][15][16]

230V AC \ Styk przetgczny
— |
Styk zwiern:

Konfiguracja podtgczenia czujnikéw 2-przewodowych,
prad nie pobudzonego czujnika nie moze przekraczacé
pradu 2,5 mA. Prog komparacji impulsu jest na
poziomie 3 mA.
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Wymiary przekaznika nadzoru ruchu ESR-3 i ESR-3 TW

-

L+

ICZD...PNP

L+ ICZ A..seria AC/DC Out PCZ D..PNP.
PCZA.. seria AC/DC.. itp
4 D ICZD..TW. :

VAT L-
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® ESR-3TW
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20y [
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230V AC \ Styk przetgczny
oo !
Styk zwiern;

Konfiguracja podtgczenia czujnikéw 3-przewodowych
typu PNPo pradzie dziatania ponizej 20 mA (dla
przekaznikow zasilanuch napigciem 24 VDC moze byc¢
do 200 mA).
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Dane techniczne

Napiecie zasilania Ug.o  / Nr katatalogowy / Nr katalogowy wykonania TW

230 VAC +10% ESR-3 lub ESR-3TW

127 VAC £10% ESR-3 127V

110 VAC £10% ESR-3 110V

24 VAC+10% ESR-3 24VAC lub ESR-3 24VAC TW

24 VDC+10% ESR-3 24VDC lub ESR-3 24VDC TW

Maksymalny pobdr mocy 2VA

Napiecie zasilania czujnika U, 24V+5% W przypadku ESR-3 24VDC napigcie o koto 1 V nizsze

niz zasilajgce.
Minimalny czas przelotu (impulsu na wejsciu 2-3) 0,25 ms - zasilanie czujnika z wewnetrznego zasilacza 24 VDC
0,5ms -zasilanie czujnikazzewnetrznego zasilacza 10 VDC

Tetnienie napiecia U, , <0.1Vpp
Maksymalny prad obcigzenia (zaciski 1-3) 20mA (w ESR-3 24VDC jest to 200 mA), zabezpieczone przed
zwarciem
Obcigzalnos¢ stykdw przekaznika 8A/250 V AC w kategorii. AC1 lub 8A/24 V DC w kat. DC1
Stopien ochrony obudowa/ztgcze IP40/IP20
Kategoria przepieciowa instalacyjna Il
Klasa ochrony obudowy O]
Kategoria zanieczyszczenia 2
Zaburzeniaradioelektryczne klasaB
Zakres temperatur pracy 0+50°C
Masa 0.35kg
Czas opdznienia (regulowany) 0.5+7s (w fazie produkgciji istnieje mozliwosc¢ skrécenia tego czasu)
Zakres pracy wybierany zwora;:
zwora 4-6 10+70imp/min zwora 5-6 60+450imp/min
zwora 6-7 400+1500imp/min zwora 6-8 1200+4200imp/min
Przekroj przewoddw przytgczeniowych <2.5mm’

Zasady eksploatacji

Sygnalizator ESR-3 nie posiada wbudowanego bezpiecznika obwodu zasilania i wytgcznika sieciowego. Zalecany
sposob podtgczenia zasilania widoczny jest na rysunkach.

Zaciski wejsciowe i wyjsciowe, zworki zmiany zakresow oraz potencjometry regulacyjne sg dostepne od strony
czotowej sygnalizatora.

Potencjometr oznaczony ,rpm” przeznaczony jest do ustawiania progu przetaczenia przekaznika - zgdanej liczby
impulséw/min. z podzakresu wybranego zworg. Przytagczenie impulséw o wyzszej czestotliwosci niz nastawiona
powoduje pobudzenie przekaznika.

Potencjometr t” umozliwia ustawianie czasu opdznienia wytgczenia przekaznika po spadku (obnizeniu) czestotliwosci
impulséw ponizej progu nastawionego potencjometrem ,rpm”. W fazie produkgciji istnieje mozliwos¢ skrocenia tego
czasu niemlze do zera, (tysigckrotnie).
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